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Chapter 3  Инструкция по эксплуатации
Краткий обзор

Эта глава содержит описание|вид| IM| 053-1CA00 с CANopen|.

Кроме краткого введения в создание проектов для "экспертов", здесь Вы найдете описание структуры телеграммы и функциональные коды|кодекс|  CANopen|.

Главу заканчивает|кончает| описание|вид| Экстренного Объекта и Управление Сетью NMT|. 
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Базовая информация о CAN
Общее
 xe "Basics:CANopen" 

 xe "CANopen:Basics" 

xe "Basics:CANopen"

xe "CANopen:Basics"CANopen (Control Area Network) - международный стандарт для открытых полевых систем, применяемый в строительстве, производстве и промышленной автоматизации. Первоначально CAN был разработан для применения в автомобилестроении.
Благодаря наличию широких средств обнаружения ошибок, сеть CAN является самой безопасной магистральной системой. Вероятность остаточной погрешности составляет менее чем 4.7x10-11. Плохие сообщения маркируются метками и автоматически ретранслируются. 
В отличие от Profibus и Interbus, мнемоника CAN определяется по CAL-level-7-протоколу (CAL=CAN прикладной уровень), который регламентирует создание 7 уровней пользовательских профилей сети CAN. CANopen - это стандартный пользовательский профиль CIA (CAN в автоматизации). 
CANopen|
CANopen| - это пользовательский профиль для индустриальных систем реального времени, который в настоящий момент поддерживается большим количеством изготовителей|производителя|. CANopen был создан под названием DS-301 организацией CAN| в Автоматизации|автоматики| (CIA). Спецификации коммуникаций DS-301 определяют стандарты для CAN|знамя| устройств|прибор|. Взаимозаменяемость оборудования|экипировка||поставляет| различных|другими| изготовителей декларируются в спецификациях DS-401|производителем|. Здесь определяются стандарты|знамя| и требования к техническим и процессным данным оборудования, описываются стандарты для входов\выходов дискретных и аналоговых модулей|экипировки||аналоговый|.

CANopen| включает|включает| коммуникационный профиль, определяющий объекты|цель|, которые должны использоваться для передачи|перемещения||уверенных| данных, профили устройств|прибора|, которые конкретизируют|определяют| вид передающих|передает| с помощью|посредством| других объектов данных|цели|.

Коммуникационный профиль CANopen| основывается на объектной директории|каталоге|, подобной профилю Profibus|. DS-301 определяет два стандартных объекта|цели| и ряд специальных|спец| объектов|цели|:

· Процессные объекты|цель| данных (PDO|)

PDO| используются для передачи|перемещения| данных в реальном времени 

· Сервисные объекты|цель| данных (SDO|)

SDO| обеспечивают|предоставляют| доступ к объектной директории|каталогу| для операций чтения и записи

EDS файл
Для каждого VIPA CANopen Slave| существует файл EDS|. Этот файл Вы можете найти|оказывается| на специально распространяемом диске ПО|поставляет||медиа| или на сайте|разгрузки| www.vipa.de.

Установите соответственный файл в Ваш конфигуратор аппаратных средств. Механизм установки EDS файла Вы можете найти в технической документации на инструмент конфигурации. 

Среда передачи данных||среда|
CAN базируется на линейной шинной топологии. Для построения сети Вы можете использовать маршрутизаторы. Количество устройств в сети ограничивается производительностью шинных драйверов соответствующих модулей.

Максимальное расстояние, покрываемое сетью, определяется объемом передаваемых данных. Так, если передается 1Mbit/s, сеть ограничивается 40м, а при 80kbit/s сеть ограничивается 1000м.

CAN в качестве среды передачи данных используется экранированный трехжильный кабель (при необходимости - пяти).
Шина CAN использует дифференциальные напряжения. Поэтому она менее чувствительна к внешним помехам, чем шина, использующая напряжение или ток. Сеть конфигурируется как последовательная шина, на концах которой размещаются терминальные резисторы 120Ω.

Шинный распределитель VIPA CAN имеет 9-пиновый разъем, служащий для подключения модуля как Slave в сеть CAN. 
Все сетевые устройства используют одинаковую скорость передачи данных. 
Подключение новых станций или их отключение выполняется без вмешательства в систему. Поврежденные или новые станции распознаются в сети автоматически.
Метод доступа к шине
Шинные методы доступа обычно подразделяются на управляемые (детерминированные) и неуправляемые (случайные).

CAN использует метод множественного доступа с опросом несущей (CSMA), то есть все станции имеют одинаковые права доступа к шине, пока шина не занята (случайный доступ).

Передача данных ориентирована на сообщение, а не на станции. Каждое сообщение содержит уникальный идентификатор, который также определяет и приоритет сообщения. Только одна станция может в один момент иметь доступ к шине.

Управление доступом к CAN-шине выполняется с избежанием коллизий, используя алгоритм побитового распределения. Избежание коллизий означает, что конечная станция, которая в данном случае имеет приоритет, не будет иметь необходимости повторять свое сообщение. Любая станция, которая собирается передавать информацию должна прерваться, если шина занята.


Знакомство
Краткий обзор

Этот раздел предназначен для|пересечение| опытных пользователей|потребителя| CANopen|. Здесь кратко описываются конфигурационные сообщения, необходимые для внедрения SLIO с CAN|коротко|.
    [image: image1.wmf]
Примечание!

Помните, что здесь используются числа в шестнадцатеричном коде, например, 0x15AE = 15AEh
Скорость передачи данных и ID|
Скорость передачи данных и ID каждого модуля устанавливается с помощью переключателя, который находится на фронтальной части шинного распределителя. После подключения питания, у Вас есть 20 секунд для программирования скорости передачи данных и ID модуля|  модуля       .
Более подробно об этом читайте далее.
CAN идентификатор

CAN идентификатор| вх/вых данных системы SLIO| генерируется в соответствии с адресами узла (1...125):

	Тип данных
	CAN-идентификатор по умолчанию
	Тип данных
	CAN-идентификатор по умолчанию

	дискретные вх. 1…64bit
	0x180 + Адрес узла


	дискретные вых. 1…64bit
	0x200 + Адрес узла



	аналоговые вх. 1 ... 4 words
	0x280 + Адрес узла


	аналоговые вых. 
1 ... 4 Words/каналы
	0x300 + Адрес узла



	другие дискретные или аналоговые вх.


	0x380| + Адрес узла

0x480 + Адрес узла


	другие дискретные или аналоговые вых.


	0x400| + Адрес узла

0x500 + Адрес узла



	
	Другие идентификаторы заблокированы. Разблокировать их возможно с помощью SDO телеграммы



Дискретные вх|/вых
CAN сообщения|записка|| с данными о дискретных входах представляются|отображают| в следующем виде|следующим образом|:

Идентификатор 0x180 + Node| + Адрес узла + до 8byte| пользовательских данных 

	Идентификатор 11bit
	DI 0 8bit
	DI 1 8bit
	DI 2 8bit
	...
	DI 7 8bit



CAN сообщения|записка|| с данными о дискретных выходах представляются|отображают| в следующем виде|следующим образом|:

Идентификатор 0x 0x200 + Node| + Адрес узла + до 8byte| пользовательских данных 

	Идентификатор 11bit
	DО 0 8bit
	DО 1 8bit
	DО 2 8bit
	...
	DО 7 8bit


Аналог|аналоговый|овые вх|/вых
CAN сообщения|записка|| с данными об аналоговых входах представляются|отображают| в следующем виде|следующим образом|:

Идентификатор 0x280 + Node| + Адрес узла + до 4Words пользовательских данных 

	Идентификатор 11bit
	AI 0 1word
	AI 1 1word
	AI 2 1word
	AI 3 1word


CAN сообщения|записка|| с данными об аналоговых выходах представляются|отображают| в следующем виде|следующим образом|:

Идентификатор 0x300 + Node| + Адрес узла + до 4Words пользовательских данных 

	Идентификатор 11bit
	AО 0 1word
	AО 11word
	AО 2 1word
	AО 3 1word


Сетевое управление NMT|
Сетевое управление контролирует|контролирует| старт сети состояние устройств|прибора|. Телеграмма NMT| имеет следующую структуру:

Идентификатор 0x000 + Командная| Спецификация + Адрес узла

	Идентификатор  11bit
	CS        8bit
	ID          8bit


Командная спецификация CS|: 0x01: действия входа |эксплуатационным|





      0x02|: подготовка входа





      0x80|: подготовительные действия входа|эксплуатационным|





      0x81|: сброс узла





      0x82|: сброс коммуникации
ID| = 0: Передача всем узлам
ID| = 1 ... 127: Адресация к устройству|прибора| через ID| адрес узла

Контроль Узла

Поскольку система SLIO| работает по умолчанию в событийном режиме|случаем||способе| (не циклический обмен данными|), сбой работы|отказ| узла обнаруживается не сразу|немедленный|. Для избежания такой ситуации необходимо осуществлять контроль|изобретательность| узлов путем циклической посылки статусных запросов (Node Guarding). XE "Node Guarding"
Циклически запрашиваемая через Remote-Transmit-request| (RTR|) статусная телеграмма|просите| состоит только из 11bit| идентификатора:

Идентификатор 0x700 +| Адрес узла
	Идентификатор  11bit


Узел системы SLIO| отвечает телеграммой, которая содержит один статусный байт:

Идентификатор 0x700 +| Адрес узла + Статусный байт

	Идентификатор  11bit
	Статус   8bit


Bit|укусил| 0 ... 6: 
Статус|штат| узла




0x7F|:
Подготовка|эксплуатационный|



0x05|:
Работа|эксплуатационный|



0x04|:
Остановка, Подготовка
Bit|укусил| 7:

Триггерный бит|бит|, меняющий свое значение после каждой посылки
Для того чтобы шинный распределитель мог зафиксировать отказ Мастера сети (функция сторожевого таймера), Вам необходимо установить параметр|заставить| Guard-Time (Объект|цель| 0x100C|) и Life-Time-Factor (Объект|цель| 0x100D|) в значение (0|ценности|.

(время отзыва|реакции| при отказе|отказе|: Guard-Time x Life Time Factor).

Пульсация|биение|
Кроме Контроля Узла, система SLIO| CANopen| также поддерживает режим Пульсации|биения|.

Если в индексе 0x1017 установлены значения|ценности| (Heartbeat Producer Time|биения|), состояние устройства |штат| (Работа|эксплуатационный|, Подготовка|эксплуатационный|, ...)|прибора| передается|передает|, когда Таймер Пульсации|биение||хронометр| выбегает, используя идентификатор COB| (0x700+ID-модуля|):

Идентификатор 0x700 + |Адрес узла + Статусный байт
	Идентификатор  11bit
	Статус   8bit


Режим|способ| Пульсации|биения||начинает| автоматически стартует, как только в индексе 0x1017 значение|ценность| превышает 0. 

Аварийный Объект|цель|
Для отправки сообщений высокого приоритета об отказе устройства другим участникам сети CAN, шинный распределитель SLIO CAN поддерживает режим Аварийный объект
Активация экстренного сообщения выполняется с помощью COB-идентификатора, который образуется после загрузки системы в объектной директории переменной 0x1014 (0x80 + ID-модуля).

Экстренное сообщение всегда имеет длину 8byte. Оно состоит из:

Идентификатор 0x80 + Адрес узла + 8byte| пользовательских данных
	Идентификатор  11bit
	EC0
	EC1
	Ereg
	Inf0
	Inf1
	Inf2
	Inf3
	Inf4


	Код ошибки
	Значение
	Info 0
	Info 1
	Info 2
	Info 3
	Info4

	0x0000
	Пропадания аварии
	0x00
	0x00
	0x00
	0x00
	0x00

	0x8100
	Источник пульсации
	ID узла
	LowByte
Timer Value
	HighByte
Timer Value
	0x00
	0x00

	0x8100
	Передача SDO Блока
	0xF1
	LowByte Index
	HighByte
Index
	SubIndex
	0x00

	0x8130
	Ошибка Контроля Узла
	LowByte
GuardTime
	HighByte
GuardTime
	LifeTime
	0x00
	0x00

	0x8210
	PDO отказ в обработе через неправильную длину
	PDO Number
	Wrong length
	PDO length
	0x00
	0x00

	0x8220
	Превышение длины PDO
	PDO Number
	Wrong length
	PDO length
	0x00
	0x00
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Примечание!

Приведенные сообщения позволяют запускать и останавливать System SLIO, считывать входа, устанавливать выходы и управлять модулями.

Далее эти функции рассматриваются более подробнее|изображают|.


Доступ к System SLIO
Краткий обзор

Здесь|окажетесь| описывается|вид| доступ через CAN к следующим| областям System SLIO:

· Область I/O

· Параметрические данные
· Диагностические данные 

Информация о распределении|ассигнования| этих областей находится|оказывается| в технической документации|виде| соответствующего|соответствующего|| модуля System SLIO.

EDS файл

Для того чтобы сконфигурировать Slave соединение, Вам необходимо загрузить EDS файл, который содержит всю информацию о модулях, имеющихся в системе. Этот файл Вы можете скачать с сайта|разгрузки| www.vipa.de.

Механизм установки EDS файла Вы можете найти в технической документации на соответствующий инструмент конфигурации.
Доступ к 
области I/O 

К области I/O можно доступиться через следующие объекты|цель|:

· PDO|
· SDO|
Доступ через PDO|
При подключении питания CAN соединитель создает типовую конфигурацию (смотрите ниже).
Как только CAN соединитель с помощью команды NMT переходит в режим работы |(0x01: "действия входа"|эксплуатационным|)|, входные данные дискретных|пальца|, аналоговых|аналоговый| и функциональных модулей одноразово передаются |передают|через |TxPDO.
По умолчанию, конфигурация TxPDO| каждого модуля, за исключением  аналоговых |аналоговый|модулей, установлена в событийный режим управления|заставляют||случаю||контролирует|. Это означает|подразумевает|, что при изменении данных, они будут переданы|передает| через TxPDO|.

По умолчанию, для аналоговых входов, при изменении значений переменных, |вкладом||аналоговый|данные не передаются|замене||ценности|. Это позволяет избежать перегрузки шины.

Записав в индекс 0x6423/подиндекс 0 объектной директории значение|ценность| > 0|каталоге|, модуль переключается в |вызывает|посылку PDO| канальному значению|ценности||замены|. Записав в этот индекс значение 0, эта функция снова|опять| деактивируется|дезактивирует|. 

Выходные данные пишутся|записывают| через RxPDO| и непосредственно пересылаются выходам|выпуску|. Здесь|сюда| CAN распределитель проверяет длину PDO||сдерживается||.

Последовательность классов модулей 

1. Дискретные модули

2. Аналоговые модули |аналоговый|
3. ЦП
4. Функциональные модули: счетчик|счетчик|
5. Функциональные модули: SSI
6. Функциональные модули: PWM|
7. Функциональные модули: ETS| (по 6 ETS распределенных| входа)

Типовая конфигурация

Идентификатор (CobIDs|) TxPDO| для входов|вклада|
	№ PDO
	Распределение входов модулей
	Идентификатор

	1
	Дискретный 1-8
	0x180

	2
	Аналоговый 1-4
	0x280


	3
	Дискретный 9-16, Аналоговый 5-8, ЦП, Функциональный
	0x380

	4
	Дискретный 17-24, Аналоговый 9-12, ЦП, Функциональный
	0x480

	5
	Дискретный 17-32, Аналоговый 13-16, ЦП, Функциональный
	*

	6
	Дискретный 33-40, Аналоговый 17-20, ЦП, Функциональный
	*

	7
	Дискретные 41-48, Аналоговый 21-24, ЦП, Функциональный
	*

	8
	Дискретный 49-56, Аналоговый 25-28, ЦП, Функциональный
	*

	9
	Дискретный 57-64, Аналоговый 29-32, ПЦ, Функциональный
	*

	10
	Аналоговый 33-36, ПЦ, Функциональный
	*

	11
	Аналоговый 37-40, ПЦ, Функциональный
	*

	12
	Аналоговый 41-44, ПЦ, Функциональный
	*

	13
	Аналоговый 45-48, ПЦ, Функциональный
	*

	14
	Аналоговый 49-52, ПЦ, Функциональный
	*

	15
	Аналоговый 53-56, ПЦ, Функциональный
	*

	16
	Аналоговый 57-60, ПЦ, Функциональный
	*


* По умолчанию PDO| блокировано, и может быть активировано и установлено|заставляет| с помощью PDO-linking|.

Идентификатор (CobIDs|) RxPDO| для выходов|выпуска|
	№ 
PDO
	Распределение выходов модулей
	Идентификатор

	1
	Дискретный 1-8
	0x200

	2
	Аналоговый 1-4
	0x300

	3
	Дискретный  9-16, Аналоговый  5-8, ПЦ, Функциональный
	0x400

	4
	Дискретный  17-24, Аналоговый  9-12, ПЦ, Функциональный
	0x500

	5
	Дискретный  17-32, Аналоговый  13-16, ПЦ, Функциональный
	*

	6
	Дискретный  33-40, Аналоговый  17-20, ПЦ, Функциональный
	*

	7
	Дискретный  41-48, Аналоговый  21-24, ПЦ, Функциональный
	*

	8
	Дискретный  49-56, Аналоговый  25-28, ПЦ, Функциональный
	*

	9
	Дискретный  57-64, Аналоговый  29-32, ПЦ, Функциональный
	*

	10
	Аналоговый  33-36, ПЦ, Функциональный
	*

	11
	Аналоговый  37-40, ПЦ, Функциональный
	*

	12
	Аналоговый  41-44, ПЦ, Функциональный
	*

	13
	Аналоговый  45-48, ПЦ, Функциональный
	*

	14
	Аналоговый  49-52, ПЦ, Функциональный
	*

	15
	Аналоговый  53-56, ПЦ, Функциональный
	*

	16
	Аналоговый  57-60, ПЦ, Функциональный
	*


* По умолчанию PDO| блокировано, и может быть активировано и установлено|заставляет| с помощью PDO-linking|.
Доступ через SDO|
Чтение\запись в объектную директорию осуществляется через SDO (служебные объектные данные). Здесь можно передавать данные любой длины. При необходимости они могут передаваться вместе с CAN соотщениями с одним идентификатором (сегментация). Передача с помощью SDO всегда подразумевает подтверждение от партнера. 

Доступ к 
входным| данным

SDO Пересылает Запрос на начальные данные: 
Идентификатор 0x600 + |Адрес узла + до 8byte| на запрос начальных данных
	Идентификатор  
11bit
	0x40   8bit
	Младший Индекс|порядковый| 8bit
	Старший Индекс 8bit
	Подиндекс

8bit
	0x00|
8bit
	0x00|


8bit
	0x00|  

8bit
	0x00| 

8bit


SDO Пересылает Ответ с начальными данными:
Идентификатор 0x580 + |Адрес узла + до 8byte| на запрос начальных данных
	Идентификатор  
11bit
	0x4F   8bit
0x4B   16bit
0x43   32bit
	Младший Индекс

|порядковый| 8bit
	Старший Индекс
8bit
	Под
индекс

8bit


	Данные 0

8bit


	Данные 1


8bit


	Данные 2  

8bit


	Данные 3 

8bit



Запись 
выходных| данных

SDO Запрос Загрузки выходных данных: 
Идентификатор 0x600 + |Адрес узла + до 8byte| выходных данных
	Идентификатор  
11bit
	0x2F   8bit
0x2B   16bit
0x23   32it
	Младший Индекс
|порядковый 8bit
	Старший Индекс
8bit
	Под

индекс

8bit


	Данные 0

8bit


	Данные 1


8bit


	Данные 2  

8bit


	Данные 3 

8bit




SDO Ответ Загрузки с ответными данными:
Идентификатор 0x580 + |Адрес узла + до 8byte| ответных данных|реакции|
	Идентификатор  
11bit
	0x60   8bit
	Младший Индекс |порядковый|8bit
	Старший Индекс 8bit
	Подиндекс 

8bit
	0x00|
8bit
	0x00|


8bit
	0x00|  

8bit
	0x00| 

8bit
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Примечание!

Вместо 4byte| 0x00, может быть возвращено SDO сообщение об ошибке.|
Доступ к параметрическим| данным
Модули параметризуются с помощью|перемещение| передачи SDO|. Параметризируемые модули адресуются через подиндекс на системной шине.

К параметрам можно доступиться через индексы.

Информация о распределении индексов|порядкового| находится|оказывается| в технической документации на|виде| соответствующий|соответствующего| модуль системы SLIO|.

Подиндекс 0x01: 
1. параметризуемый модуль на шине|
Подиндекс 0x02:
2. параметризуемый модуль на шине



…|и т.п.|
Индекс 0x3100:
1. параметрический байт
Индекс 0x3101:
2. параметрический байт



…|и т.п.|
Запись параметрических | данных
SDO Запрос Загрузки на параметрические данные: 
Идентификатор 0x600 + |Адрес узла + до 8byte| выходных данных
	Идентификатор  
11bit
	0x2F   8bit
	Младший Индекс|порядковый| 8bit
	Старший Индекс 8bit
	Под

индекс

8bit
	Данные 0

8bit
	Данные 1


8bit
	Данные 2  

8bit
	Данные 3 

8bit


SDO Ответ Загрузки с ответными данными:
Идентификатор 0x580 + |Адрес узла + до 8byte| ответных данных|реакции|
	Идентификатор  
11bit
	0x60   8bit
	Младший Индекс |порядковый|8bit
	Старший Индекс 8bit
	Подиндекс 

8bit
	0x00|
8bit
	0x00|


8bit
	0x00|  

8bit
	0x00| 

8bit


Установка|заставьте| параметрических данных
Доступ записи в индекс 31FFh| и подиндекс 0, устанавливаются параметры каждого модуля на одном шинном распределителе|заставляет|.

SDO Запрос Загрузки на установку параметров: 
Идентификатор 0x600 + |Адрес узла + до 8byte| данных
	Идентификатор  
11bit
	0x2F   8bit
	0xFF|
8bit
	0x31|
8bit
	0x00|
8bit
	0x01|
8bit
	0x00|


8bit
	0x00|  

8bit
	0x00| 

8bit


SDO Ответ Загрузки с ответными данными:
Идентификатор 0x580 + |Адрес узла + до 8byte ответных данных|реакции|
	Идентификатор  
11bit
	0x60   8bit
	0xFF|
8bit
	0x31|
8bit
	0x00|
8bit
	0x00|
8bit
	0x00|


8bit
	0x00|  

8bit
	0x00| 

8bit
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Примечание!

Вместо 4byte| 0x00, может быть возвращено SDO сообщение об ошибке.
Доступ к  диагностическим данным
Если через параметризацию активированы прерывания, процессные и диагностические информационные прерывания для модулей системы SLIO, автоматически устанавливаются| аварийной телеграммой.

Существует возможность запросить|попросить| диагностические данные через SDO|.

Аварийная телеграмма

В аварийной телеграмме первые 4byte| процесса занимают диагностические данные|оказывается|. Аварийная телеграмма имеет следующую структуру:

Процессные данные прерывания|перерыва|
Идентификатор 0x80 + Адрес узла + до 8byte| ответных данных |реакции|
	Идентификатор  
11bit
	0x00   8bit
	0x00|
8bit
	0x00|
8bit
	0x80+Slot no.
8bit
	Данные

0 8bit
	Данные 
1 8bit
	Данные 
2 8bit
	Данные 
3 8bit


Диагностические данные прерывания
Идентификатор 0x80 + Адрес узла + до 8byte| ответных данных|реакции|
	Идентификатор  
11bit
	0x00   8bit
	0x00|
8bit
	0x00|
8bit
	0x80+Slot no.

8bit
	Данные

0 8bit
	Данные 

1 8bit
	Данные 

2 8bit
	Данные 

3 8bit


Доступ через SDO|
Доступиться к диагностическим данным можно через SDO|. Здесь|сюда| используется сегментированный SDO протокол|. Больше о|вокруг| сегментированном протоколе SDO можно найти ||оказывана сайте

на сайте www.can-cia.org в CiA301|.

Информация о распределении индексов|порядкового| находится|оказывается| в технической документации на|виде| соответствующий|соответствующего| модуль системы SLIO|.
Модуль стартует при установке подиндекса слота модуля в 1.
SDO Пересылка Запроса на данные диагностики: 

Идентификатор 0x600 + |Адрес узла + до 8byte| запрашиваемых диагностических данных
	Идентификатор  
11bit
	0x40   8bit
	Младший Индекс |порядковый|8bit
	Старший Индекс 8bit
	Подиндекс 

8bit
	0x00|
8bit
	0x00|


8bit
	0x00|  

8bit
	0x00| 

8bit


SDO Пересылка Ответа с диагностическими данными:

Идентификатор 0x580 + |Адрес узла + до 8byte| входных данных
	Идентификатор  
11bit
	0x41   8bit
	Младший Индекс|порядковый| 8bit
	Старший Индекс 8bit
	Под

индекс

8bit
	Данные 0

8bit
	Данные 1


8bit
	Данные 2  

8bit
	Данные 3 

8bit


Запись сегмента шинного протокола SDO|
Слот|щель|: 1, Адрес узла: 2:

0602  8  40 01 2F 01 00 00 00 00

0582  8  41 01 2F 01 14 00 00 00

0602  8  60 00 00 00 00 00 00 00

0582  8  00 00 1F 00 00 70 00 08

0602  8  70 00 00 00 00 00 00 00

0582  8  10 00 00 00 00 00 00 00

0602  8  60 00 00 00 00 00 00 00

0582  8  03 00 00 00 00 07 C7 00
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Скорость передачи данных и ID модуля
Краткий обзор

Существует возможность с помощью селектора адреса установить скорость передачи данных и ID модуля.
Настроечные параметры сохраняются|хранят| в EEPROM| и могут быть в любое время изменены. По умолчанию, скорость передачи данных шинного распределителя составляет 500kbit/s.

Действия
· Выключите|закройте| электропитание шинного распределителя
· Установите|заставьте| селектор адреса в 0.

· Включите|заведите| электропитание шинного распределителя. 

LED индикаторы SF, BA и IF мигают. Теперь на протяжении 10 сек. Вы можете установить необходимую скорость передачи данных и ID модуля.
    [image: image5.wmf]
Примечание!

Если селекторный адрес после 20-ти секунд остается 0, устанавливаются следующие значения|ценность||заставляет|:

- Скорость передачи данных: 1Mbit/s
- ID модуля|: 0 (недействительный)

Для изменения этих параметров необходимо повторить описанные выше операции|опять|.

Программирование скорости передачи данных

Пока LED индикаторы SF, BA и IF мигают|щурятся|, Вы должны с помощью селектора адреса установить скорость передачи данных. Есть следующие варианты настроек|установки|:

	[image: image6] 
	Поз.
	Знач.
	Скорость передачи данных kbit/s

	
	
	
	1000
	800
	500
	250
	125
	100
	50
	20
	10

	
	1
	---
	---
	---
	---
	---
	---
	---
	---
	---
	---

	
	2
	1
	0
	0
	1
	0
	1
	0
	1
	0
	1

	
	3
	2
	0
	0
	0
	1
	1
	0
	0
	1
	1

	
	4
	4
	0
	0
	0
	0
	0
	1
	1
	1
	1

	
	5
	8
	0
	1
	0
	0
	0
	0
	0
	0
	0

	
	6
	16
	0
	0
	0
	0
	0
	0
	0
	0
	0

	
	7
	32
	0
	0
	0
	0
	0
	0
	0
	0
	0

	
	8
	64
	0
	0
	0
	0
	0
	0
	0
	0
	0

	
	
	
	25
	50
	100
	250
	500
	600
	1000
	2500
	5000

	
	
	
	максимальная гарантированная дланна шины в м.


По истечении 10-ти секунд установленная скорость передачи данных сохранится|хранит| в EEPROM| и LED индикатор IF гаснет|ведет|.

Программирование ID модуля|
В течение следующих 10-ти секунд, пока LED индикаторы SF и BA мигают, с помощью селектора адреса Вы имеете возможность установить ID модуля в диапазоне 1...125. Есть следующие варианты настроек|установки|:
	[image: image7] 
	Поз.
	Знач.
	Пример

	
	
	
	Состояние
	Адрес

	
	1
	---
	---
	1+2+32=35

Адрес: 35



	
	2
	1
	1
	

	
	3
	2
	1
	

	
	4
	4
	0
	

	
	5
	8
	0
	

	
	6
	16
	0
	

	
	7
	32
	1
	

	
	8
	64
	0
	


По истечении 10-ти секунд ID модуля фиксируется,||берет| и шинный распределитель возвращается в нормальный режим работы|способу| (статус: "Подготовительные действия|") с заданными значениями.

    [image: image8.wmf]
Примечание!

Каждый модуль должен иметь уникальный для данной шины ID|!

ID модуля| должен быть установлен|заставляет| перед включением шинного распределителя!

Выбор скорости передачи данных с помощью |выбор|SDO-записи|
Вы также можете изменить CAN| скорость передачи данных с помощью|посредством| операции SDO-запись| для объекта|цели| "0x2001". Введенное значение|ценность| будет использоваться в качестве CAN| скорости передачи данных только после рестарта шинного распределителя. Этот метод является самым удобным|пригодным|, когда необходимо изменить CAN| скорость передачи данных всех шинных распределителей системы с центрального CAN терминала|предельным|. Шинные распределители используют запрограммированную скорость передачи данных после рестарте системы.



Структура телеграммы
Идентификатор

Телеграммы CANopen| согласно|соответственно| CiA DS‑301 имеют следующую структуру|:

Идентификатор

	Byte

	Bit 7 ... Bit 0



	1
	Bit|укусил| 3 ... Bit|укусил| 0:
основные 4 Bit|бита| ID модуля|
Bit 7 ... Bit 4:
CANopen код функции

	2
	Bit|укусил| 3 ... Bit|укусил| 0:
код|кодекс| длины данных (DLC|)

Bit 4:
   RTR-bit|:
0: нет данных (запрос|попросите| кода|кодекс|)





1: данные доступны 

Bit 7 ... Bit 5:
второстепенные 3 Bit ID модуля


Данные

Данные

	Byte
	Bit 7 ... Bit 0

	3 ... 10
	Данные


Дополнительное разделение|дивизия| 2-х байтового идентификатора на|порции| функциональную часть и ID модуля| являет собой основное отличие |различие| между этой телеграммой и телеграммой второго уровня. Функция определяет|решает| тип телеграммы (объект|цель|) и ID модуля адресата||получателю|.

CANopen| представляет обменные данные устройств|прибора| в форме объектов|цели|. Коммуникационный профиль CANopen| определяет два различных|других| объектных типа и ряд специальных объектов|спец||.

Сетевой распределитель SLIO| сети CAN поддерживает следующие объекты|цель|:

· 16 передаваемых PDO| (PDO Linking, PDO Mapping)

· 16 получаемых|примите| PDO| (PDO Linking, PDO Mapping)

· 2 стандартных SDO|
· 1 аварийный объект|цель|
· 1 объект|цель| управления сетью NMT|
· Контроль Узла

· Пульсация|биение|
Функциональные коды|кодекс| CANopen||
Каждый объект|цель| ассоциируется с функциональным кодом|кодексом|. Вы можете выбрать необходимый|обязательный| код|кодекс| функции из следующей таблицы|таблицы|: 

	Объект


	Функциональный код (4 бита)
	Получатель
	Определение
	Функция

	NMT

EMERGENCY

PDO1S2M

PDO1M2S

SDO1S2M

SDO1M2S

Node Guarding

Heartbeat
	0000

0001

0011

0100

1011

1100

1110

1110
	Broadcast

Master

Master, Slave (RTR)

Slave

Master

Slave

Master, Slave (RTR)

Master, Slave
	CiA DS-301

CiA DS-301

CiA DS-301

CiA DS-301

CiA DS-301

CiA DS-301

CiA DS-301

Индивидуально
	Управление сетью

Аварийное сообщение Дискретные вх. данные 1

Дискретные вых. данные 1

Конфигурация
Конфигурация
Контроль модуля

Контроль модуля
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Примечание!

Детальное описание|виде| структуры и содержания этих объектов|цели| находится в "CiA Communication Profile DS-301 Version 3.0" и "CiA Device Profile for I/O-Modules CiA301, CiA401|".

Структура модели устройства|прибора|
Устройство|прибор| CANopen| может быть структурировано|структурный| следующим образом|следующим образом|:

[image: image10]
Коммуникация
Служит для|цель| связи объектных данных и функций, и передачи их по сети CANopen|. 

Приложение|заявление|
Прикладные объектные|цель| данные содержат вх-| и выходные данные. При появлении ошибки, статусный механизм|механизм| приложения переключает выходы в|выпуск| безопасный режим|штате|.

Объектная директория|каталог| организована как 2-х размерная таблица|размера|. Данные адресуются через| индекс и подиндекс.

Объектная директория|каталог|
Эта объектная директория|каталог| содержит все доступные объекты данных, влияющие на|цель| поведение коммуникации, прикладные|заявления| и|механизма| статусные механизмы (прикладные данные +  параметры). 



PDO

PDO|
Множество сетевых| систем циклически передают целый образ процесса|главным образом||более или менее|. CANopen| не ограничивается этим коммуникационным принципом, поскольку поддерживает многомастерную координацию сетевого доступа. 

CANopen делит данные процесса на сегменты размером макс. 8byte. Эти сегменты называются процессные объектные данные  (PDO). Каждый PDO представляет одну CAN телеграмму и определяется через его CAN идентификатор.
Обмен данных процесса осуществляется посредством 32 PDO сетевого распределителя SLIO CAN|. Каждый PDO| состоит максимум из 8byte данных. Передача|перемещение| PDO| не подтверждается, поскольку CAN| протокол гарантирует передачу|перемещение|.

Есть 16 Tx| передающих PDO| для входных данных и 16 Rx получающих |принимают| PDO| для выходных данных. 

Получающие|примите| PDO| (RxPDO|) получаются|принимают| шинным распределителем и содержат выходные данные.

Передающие PDO| (TxPDO|) посылаются шинным распределителем и содержат входные данные.

Присвоение|должность| PDO| входным или выходным данным осуществляется автоматически.

Отображение |изменчивый| PDO переменных|
CANopen| предопределяет|предопределяет| первых два PDO| в профиле устройства|прибора|. Присвоение|должность| PDO| осуществляется в соответствии с таблицами распределений объектных распределений|устанавлива|каталоге|. Таблицы распределений представляют собой|таблица| перекрестные ссылки между прикладными данными в объектных директориях|каталоге| и последовательностью в PDO|.

Присвоение|должность| PDO|, сделанное автоматически шинным распределителем (типовая конфигурация), обычно является |дешево| адекватными. Для специальных|спец| приложений|заявления|, присвоение может быть |должност изменено. В|ам необходимо самостоятельно создать соответствующие таблицы распределений|таблицу|.

Вначале, в |записываете|подиндекс 0 записывается 0 (деактивация|дезактивирует| текущей таблицы распределений). После этого необходимо задать желаемые прикладные объекты|цель| в подиндекс 1...8. В завершение Вы параметризуете количество|теперь| действительных записей в подиндексе 0 и соединитель проверяет их на соответствие|консистенцию|.

Последовательности классов модулей 

1. Дискретные модули

2. Аналоговые модули |аналоговый|
3. ЦП

4. Функциональные модули: счетчик|счетчик|
5. Функциональные модули: SSI

6. Функциональные модули: PWM|
7. Функциональные модули: ETS| (по 6 ETS распределенных| входа)
Типовая конфигурация

Идентификатор (CobIDs|) TxPDO| для входов|вклада|
	№ PDO
	Распределение входов модулей
	Идентификатор

	1
	Дискретный 1-8
	0x180

	2
	Аналоговый 1-4
	0x280


	3
	Дискретный 9-16, Аналоговый 5-8, ЦП, Функциональный
	0x380

	4
	Дискретный 17-24, Аналоговый 9-12, ЦП, Функциональный
	0x480

	5
	Дискретный 17-32, Аналоговый 13-16, ЦП, Функциональный
	*

	6
	Дискретный 33-40, Аналоговый 17-20, ЦП, Функциональный
	*

	7
	Дискретные 41-48, Аналоговый 21-24, ЦП, Функциональный
	*

	8
	Дискретный 49-56, Аналоговый 25-28, ЦП, Функциональный
	*

	9
	Дискретный 57-64, Аналоговый 29-32, ПЦ, Функциональный
	*

	10
	Аналоговый 33-36, ПЦ, Функциональный
	*

	11
	Аналоговый 37-40, ПЦ, Функциональный
	*

	12
	Аналоговый 41-44, ПЦ, Функциональный
	*

	13
	Аналоговый 45-48, ПЦ, Функциональный
	*

	14
	Аналоговый 49-52, ПЦ, Функциональный
	*

	15
	Аналоговый 53-56, ПЦ, Функциональный
	*

	16
	Аналоговый 57-60, ПЦ, Функциональный
	*


* По умолчанию PDO| блокировано, и может быть активировано и установлено|заставляет| с помощью PDO-linking|.

Идентификатор (CobIDs|) RxPDO| для выходов|выпуска|
	№ 

PDO
	Распределение выходов модулей
	Идентификатор

	1
	Дискретный 1-8
	0x200

	2
	Аналоговый 1-4
	0x300

	3
	Дискретный  9-16, Аналоговый  5-8, ПЦ, Функциональный
	0x400

	4
	Дискретный  17-24, Аналоговый  9-12, ПЦ, Функциональный
	0x500

	5
	Дискретный  17-32, Аналоговый  13-16, ПЦ, Функциональный
	*

	6
	Дискретный  33-40, Аналоговый  17-20, ПЦ, Функциональный
	*

	7
	Дискретный  41-48, Аналоговый  21-24, ПЦ, Функциональный
	*

	8
	Дискретный  49-56, Аналоговый  25-28, ПЦ, Функциональный
	*

	9
	Дискретный  57-64, Аналоговый  29-32, ПЦ, Функциональный
	*

	10
	Аналоговый  33-36, ПЦ, Функциональный
	*

	11
	Аналоговый  37-40, ПЦ, Функциональный
	*

	12
	Аналоговый  41-44, ПЦ, Функциональный
	*

	13
	Аналоговый  45-48, ПЦ, Функциональный
	*

	14
	Аналоговый  49-52, ПЦ, Функциональный
	*

	15
	Аналоговый  53-56, ПЦ, Функциональный
	*

	16
	Аналоговый  57-60, ПЦ, Функциональный
	*


* По умолчанию PDO| блокировано, и может быть активировано и установлено|заставляет| с помощью PDO-linking|.
PDO| идентификатор COB-ID|
Самый важный коммуникационный параметр PDO| - CAN идентификатор| (COB-ID|). Он служит для идентификации|идентификацию| данных и устанавливает|заставляет| приоритет шинного доступа.

Для каждой CAN телеграммы данных существует только один отправочный узел. Благодаря|за счет| способности CAN послать все сообщения|записку| за одну процедуру передачи|широковещательный|, телеграмма может быть получена|принимает| несколькими участниками сети в одно время. Поэтому|таким образом|, один узел может доставить|поставляет| свою входную информацию различным|другим| шинным станциям, минуя логического мастера шины.

Система SLIO| обеспечивает|предоставляет| получение|принимают| и передачу типового идентификатора PDO| в зависимости адреса узла.

Ниже приводится список COB идентификаторов| получения|принимают| и передачи |перемещение| PDO|, которые устанавливаются|заставляет| после загрузки. 

Тип передачи в объектной директории|каталоге| (индексы 0x1400-0x140F| и 0x1800-0x180F|, подиндекс 0x02) переводится в|задает| асинхронный, событийно контролируемый режим|случай|| (= 0xFF|). EVENT-|случай|таймер|хронометр| (значение|ценность| * 1ms|) может использоваться, чтобы передавать PDO| циклически.

Посылка:
0x180 + ID модуля|:|палец| PDO1S2M дискретный| 
(DS-301|)




0x280| + ID модуля|: PDO2S2M аналоговый|



0x380| + ID модуля|: PDO3S2M| дискретный\аналоговый|аналоговый|



0x480| + ID модуля|: PDO4S2M|
Получение|примите|:
0x200 + ID модуля|: PDO1M2S дискретный|| 
(DS-301)




0x300| + ID модуля|: PDO2M2S аналоговый|



0x400| + ID модуля|: PDO3M2S| дискретный\аналоговый|аналоговый|



0x500| + ID модуля|: PDO4M2S|
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Примечание!

PDO| 5 ... 16 по умолчанию заблокированы и должны быть разблокированы SDO телеграммами|. Больше информации об этом находится|оказывается| в объектной директории|каталоге| 1400 ... 1410 / 1800 ... 1810.

|Связывание PDO
Если Потребительско-Производственная модель PDO CANopen|  | должна использоваться для прямой передачи|перемещения| данных между узлами (без|вне| мастера), Вам придется самостоятельно распределить |распределение| идентификаторы, таким образом, чтобы TxPDO|так , чтобы|| идентификатор производителя был идентичен с RxPDO| идентификатором потребителя:

Эта процедура называется связыванием PDO|. Это позволяет осуществлять, например,|к примеру| простую|несложную| электронную передачу, при которой |куда| слейвы|ось| прислушиваются к фактическому значению TxPDO| мастера|оси|.

PDO| Типы коммуникаций|
CANopen| поддерживает следующие возможности передачи процессных данных:

· По событию|случай| 

· Опрос
· Синхронизировано

По событию|случай|
"Событие|случай|" - изменение|перестройка| входного значения|ценности|. Данные посылаются немедленно|немедленный| после изменения|замены| значения|ценности|. Контроль|изобретательность| события|случая| оптимизирует использование шины, поскольку пересылается не целый образ процесса, а|но зато| только измененные значения|ценность|. В то же время, из-за того, что не ожидается запрос от мастера, достигается короткое время отзыва|реакции|.

Опрос
PDO может также опрашиваться| телеграммами запроса данных (отдаленные кадры|дистанционные||сооружение|), предоставляя возможность, например, посылать шине входной образ процесса событийно сработавших|случая||вызвал| входов,|вклад| без их изменения|вне|. Эта возможность используется для контроля и |замены||к примеру||прибор|диагностики подключенного в онлайн режиме оборудования|на протяжении|. 

Шинный распределитель SLIO| CANopen| поддерживает запрос|вопрос| PDO| через отдаленные кадры. Этот тип коммуникации|сооружение| только частично рекомендуется к применению, поскольку из-за ограниченности технических возможностей оборудования он доступен не всем устройствам CANopen.

Синхронизировано

Удобен|пригодный| для синхронизации входных и выходных информационных запросов запущенных приложений|заявления||двигателя||выпуска|. Для этой цели, CANopen| использует SYNC|предоставляет| объект|цель|, CAN| телеграмму| с высоким приоритетом без пользовательских данных. Получатель|получение| использует синхронизированные узлы как триггер для чтения входов и записи выходов|выпуска|.

PDO| тип передачи

Параметр "PDO| тип передачи" определяет как инициализируется отправка PDO| |инициирует| и что делать с получением следующего|принимает|:

	Тип Передачи
	Циклический
	Ациклический
	Синхронный
	Асинхронный

	0
	
	x
	x
	

	1-240
	x
	
	x
	

	254, 255
	
	
	
	x


Синхронный

Тип передачи 0 резонно использовать только для RxPDO|: PDO| анализируется при получении следующей SYNC телеграммы.

В типе передачи 1-240, PDO посылается\получается циклически: после каждой "n" SYNC (n = 1 ... 240). Тип передачи может комбинироваться не только в пределах сети, поэтому Вы можете,  например, для дискретных входов установить быстрый цикл опроса (n = 1), а для аналоговых - более медленный (например n = 10). Время цикла (SYNC диапазон) можно контролировать (Объект 0x1006). При сбое SYNC, распределитель переводит свои выходы в состояние ошибки.
Асинхронный

Тип передачи 254 + 255 является асинхронным или событийным|случай||вызвало|. Тип передачи 254 контролирует|предоставляет| событие|случай|, определенное изготовителем|производителем|, 255 - определяется|устанавливает| профилем устройства|прибора|. 

Выбирая событие, которое|случай| активирует|вызывает| коммуникацию PDO,| Вы должны иметь в виду, что в определенных|уверенных| обстоятельствах одновременно может возникнуть несколько |тудсобытий|случая||подобно|. Это может привести к возникновению задержки отправки PDO| с низким приоритетом|ценностью|. 

Вы должны также избегать блокировки шины, назначая высокий приоритет PDO| часто изменяющемуся|перемежает| входу|вкладу|.

Время запрета
С помощью параметра "время запрета" можно активизировать время отзыва|реакции| относительно первого изменения входа, не влияя при этом, на последующие изменения|перестройки||замены|. 

Время запрета (задержка посылки) определяет|изображает| минимальный промежуток времени между посылкой двух идентичных телеграмм. 

Используя эту функцию Вы можете определить максимальную загруженность шины  при "наихудшем сценарии|коробка|".



SDO 

SDO|
XE "CANopen:Slave:SDO"

XE "SDO"

xe "CANopen:Slave:SDO"

xe "SDO"Объект (SDO) служебных данных служит тля обеспечения доступа к  чтению или записи в объектную директорию. Протокол CAL layer 7 предоставляет спецификацию Протокола Передачи Мультиплексной Области, который использует SDO. Этот протокол позволяет Вам передавать данные любой длины, распределяя их нескольким CAN сообщениям с одним идентификатором (сегментное построение). 
Первое CAN сообщение|записка| SDO| в 4 из 8byte содержат информацию процесса. Для доступа к объектной директории, достаточно одного 4byte CAN сообщения. Следующие сегменты|доля| SDO| содержат до 7byte| пользовательских данных. Последний|прошлый| байт содержит|подпись| конечную подпись. SDO| доставляется|поставляет| с подтверждением|подтверждением|. 

COB идентификаторы| для чтения и записи:

· Получение-SDO1|:  0x600 + ID МОДУЛЯ|
· Передача-SDO1|: 0x580 + ID МОДУЛЯ|
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Примечание!

Детальное описание|вид| телеграмм SDO| Вы можете найти|оказаться| в норме DS-301| от CiA.

Далее описываются только сообщения об ошибке|изображает|, которые генерируются при неправильной параметризации.

SDO| коды ошибки

	Код
	Ошибка

	0x05030000
	Переключающийся бит не изменяет свое значение

	0x05040000
	Перебор времени протокола SDO

	0x05040001
	Клиент/Серверная команда недействительна или неизвестна

	0x05040002
	Неправильный размер блока (только для режима блокировки)

	0x05040003
	Неправильный порядковый номер (только для режима блокировки)

	0x05040004
	CRC (только для режима блокировки)

	0x05040005
	Переполнение памяти

	0x06010000
	Неподдерживаемый доступ к объекту

	0x06010001
	Попытка читать объект доступный только для записи

	0x06010002
	Попытка записать объект доступный только для чтения

	0x06020000
	Объекта не существует в объектном словаре

	0x06040041
	Объект не может проецироваться на PDO

	0x06040042


	Количество и длина распределенных объектов превысивших длину PDO

	0x06040043
	Общая несовместимость параметра

	0x06040047
	Общая внутренняя несовместимость в устройстве

	0x06060000
	Сбой доступа через аппаратную ошибку

	0x06070010


	Тип данных не соответствует, длина сервисного параметра не соответствует

	0x06070012


	Тип данных не соответствует, превышение длины сервисного параметра

	0x06070013


	Тип данных не соответствует, недобор длины сервисного параметра

	0x06090011
	Подиндекс не существует

	0x06090030


	Превышен диапазон значений параметра (только для доступа записи)

	0x06090031
	Значение параметра записано слишком высоко

	0x06090032
	Значение параметра записано слишком низко

	0x06090036
	Максимальное значение меньше минимального значения

	0x08000000
	общая ошибка

	0x08000020
	Данные не могут быть переданы или сохранены в приложении

	0x08000021


	Данные не могут быть переданы или сохранены в приложении из-за локальных настроек

	0x08000022


	Данные не могут быть переданы или сохранены в приложении из-за текущего состояния устройства

	0x08000023


	Динамически сгенерированная ошибка объектной директории или отсутствие объектной директории (например, при генерации объектной директории  из файла происходит сбой из-за ошибки файла)


XE "CANopen:Slave:Error messages"

XE "Error messages:CANopen slave" 


Объектная директория
Структура

|каталог|Объектная директория|цели| CANopen| содержит все необходимые|релевантные| для шинного распределителя объекты|цель| CANopen|. Каждое обращение к объектной директории|каталог| маркируется|обозначает| 16bit| индексом.

Если объект|цель| состоит из нескольких компонентов|элемента| (например, объектный тип Массив|множество|  или Запись|отчет|), компоненты|элемент| маркируется 8bit| подиндексом.

Объектное имя|название| описывает|изображает| свою функцию. Атрибут|признак| типа данных конкретизирует|определяет| тип данных входа. 

Атрибут|признак| доступа определяет, если вход может быть только прочитан, только перезаписан|записывает| или может и читаться\записываться|записывает|. 

Объектная директория|каталог| делится на следующее 3 части:


Коммуникационная | профильная область  (0x1000 – 0x1FFF|)
Эта область содержит описание|вид| всех|релевантных| коммуникационных параметров.

	0x1000 – 0x1018
	Общие коммуникационные параметры
 
(например, имя устройства)

	0x1400 – 0x140F
	Коммуникационные параметры (например, идентификатор) получения PDO

	0x1600 – 0x160F
	Распределение параметров  получения PDO|
Содержит перекрестные ссылки к прикладным объектам, которые распределяются в PDO и размер данных объекта.

	0x1800 – 0x180F 0x1A00 – 0x1A0F
	Коммуникационные и распределительные параметры передачи PDO


Профильная область изготовителя
|производителя||(0x2000 – 0x5FFF|)
Здесь|сюда| Вы найдете|оказываетесь| записи, относящиеся к изготовителю  оборудования|производителя|, например, PDO Control, скорость передачи данных CAN|, (скорость передачи данных после СБРОСА), и т.п.|и т.п.|
Профильная область устройства |прибора||(0x6000 – 0x9FFF|)
Эта область содержит объекты|цель| для профиля устройства|прибора| DS-401.

    [image: image13.wmf]
Примечание!

Для CiA норм, доступных на английском языке, мы адаптировали объектные таблицы|таблицу|. Ниже представлены некоторые|несколько| записи соответствующих таблиц|изображают||таблицы|.

Краткий обзор Объектной директории
	Индекс
	Содержимое Объекта

	0x1000 
	Тип устройства

	0x1001
	Ошибка в регистре

	0x1003
	Ошибка сохранения

	0x1004
	Количество PDO

	0x1005
	SYNC идентификатор

	0x1006
	SYNC интервал

	0x1007
	Окно синхронизации длины

	0x1008
	Имя устройства

	0x1009
	Аппаратная версия 

	0x100A
	Версия программного обеспечения 

	0x100B
	Количество узлов

	0x100C
	Контрольное время

	0x100D
	Коэффициент работоспособности

	0x100E
	Идентификатор контрольного узла

	0x1010
	Сохранение параметра

	0x1011
	Параметр загрузки

	0x1014 
	Аварийный COB-ID

	0x1016
	Пользовательское время пульсации

	0x1017
	Производственное время пульсации

	0x1018
	Идентификация устройства

	0x1020
	Проверка Конфигурации - Дата/Время

	0x1027
	Список модулей

	0x1029
	Ошибочное поведение

	0x1400 - 0x140F


	Коммуникационный параметр для Получение-PDO
(RXPDO, Мастер-Слейв)

	0x1600 - 0x160F
	Распределение параметра для Получение-PDO (RXPDO)

	0x1800 - 0x180F


	Коммуникационный параметр для Передачи-PDO
(TXPDO, Мастер-Слейв)

	0x1A00 - 0x1A0F
	Распределение параметра для Передачи-PDO (TXPDO)

	0x2001
	CAN скорость передачи данных

	0x200A
	Версия Пакета Программ

	0x200B
	 Версия шины SLIO

	0x2028
	Модуль: Имя устройства

	0x2029
	Модуль: Аппаратная ревизия

	0x202A
	Модуль: Программная ревизия

	0x202B
	Модуль: Порядковый номер

	0x2030
	CAN распределитель: Версия FPGA

	0x2031
	Модуль: Версия FPGA

	0x2040
	CAN распределитель: MxFile

	0x2041
	Модуль: MxFile

	0x2050
	CAN распределитель: Версия продукта

	0x2051
	Модуль: Версия продукта

	0x2400
	PDO Контроль

	0x2F00
	Модуль: запись 0 диагностических данных

	0x2F01
	Модуль: запись 1 диагностических данных

	0x2F02
	Модуль: ошибка инициализации

	0x3100 - 0x31FF
	Параметризация Модуля

	0x3200
	Доступ записи шинного распределителя

	0x3201 - 0x3240
	Доступ записи функциональных модулей

	0x5000
	Дискретный Вход-2/4-Bit Массив (см. DS 401)

	0x5002
	Поляризированный Дискретный Вход-2/4-Bit Массив (см. DS 401)

	0x5200
	Дискретный Выход-2/4-Bit Массив (см. DS 401)

	0x5202
	Поляризированный Дискретный Выход-2/4-Bit Массив (см. DS 401)

	0x5206
	Режим ошибки Дискретный Выход-2/4-Bit Массив (см. DS 401)

	0x5207
	Состояние ошибки Дискретный Выход-2/4-Bit Массив (см. DS 401)


	Индекс
	Содержимое Объекта

	0x5400
	Счетный Модуль: счетное значение

	0x5401
	Счетный Модуль: значение блокировки

	0x5402
	Счетный Модуль: статусное значение

	0x5403
	Счетный Модуль: µs-таймер

	0x5410
	SSI Модуль: SSI значение

	0x5411
	SSI Модуль: µs-таймер

	0x5420
	PWM Модуль: статусное значение

	0x5430
	ETS дискретные входы

	0x5431
	Время µs-таймера

	0x5440
	Статус ETS дискретных выходов

	0x5600
	Счетный Модуль: значение сравнения

	0x5601
	Счетный Модуль: заданное значение

	0x5602
	Счетный Модуль: контрольное значение

	0x5620
	Модуль PWM: продолжительность импульса

	0x5621
	Модуль PWM: контрольное значение

	0x5640
	ETS дискретные выходы

	0x6000
	Дискретный Вход-8-Bit Массив (см. DS 401)

	0x6002
	Поляризированный Дискретный Вход-8-Bit Массив (см. DS 401)

	0x6200
	Дискретный Выход-8-Bit Массив (см. DS 401)

	0x6202
	Поляризированный Дискретный Выход-8-Bit Массив (см. DS 401)

	0x6206
	Режим ошибки Дискретный Выход-8-Bit Массив (см. DS 401)

	0x6207
	Состояние ошибки Дискретный Выход-8-Bit Массив (см. DS 401)

	0x6401
	Аналоговый Входной Массив (см. DS 401)

	0x6411
	Аналоговый Выходной Массив (см. DS 401)

	0x6421
	Аналоговый Входной Массив Триггерных Прерываний (см. DS 401)

	0x6422
	Аналоговый Входной Массив Исходных Прерываний (см. DS 401)

	0x6423
	Активация Аналогового Входного Прерывания (см. DS 401)

	0x6424


	Аналоговое Входное Прерывание Массив Верхнего Предела (см. DS 401)

	0x6425


	Аналоговое Входное Прерывание Массив Нижнего Предела (см. DS 401)

	0x6426


	Аналоговое Входное Прерывание Массив Дельты Предела (см. DS 401)


	0x6443
	Режим ошибки Аналоговый Выходной Массив (см. DS 401)

	0x6444
	Состояние ошибки Аналоговый Выходной Массив (см. DS 401)


| Тип устройства
	Индекс


	Под-
индекс
	Имя
	Тип
	Aтр.


	Расп.


	Значение по умолчанию
	Значение



	0x1000


	0
	Тип устройства
	Unsigned32


	ro


	N


	0x00050191


	Формулировка типа устройства


32bit| значение|ценность| делится на два 16bit| поля|область|:

	MSB
	LSB

	Дополнительная информация об устройстве
	Профильный номер



	0000 0000 0000 wxyz (bit)
	401dec=0x0191


"Дополнительная информация" содержит данные, относящиеся к типу сигналов I/O устройств|прибора|а:

z=1| ( дискретные входы|вклад| 

y=1| ( дискретные выходы|выпуск| 

x=1| ( аналоговые входы|аналоговый|
w=1| ( аналоговые выходы|аналоговый|
Регистр ошибок|запись|
	Индекс


	Подиндекс
	Имя
	Тип
	Aтр.


	Расп.


	Значение по умолчанию
	Значение



	0x1001


	0
	Регистр Ошибки
	Unsigned8
	ro
	Y
	0x00
	Регистр ошибки


	Bit 7
	
	
	
	
	
	
	Bit 0

	ManSpec
	резерв
	резерв
	Комм.
	резерв
	резерв
	резерв
	Общий


ManSpec|.:

Производственно-специфическая ошибка|производителя|,





устанавливается  в объекте|цели| 0x1003.

Коммуникация.:
Ошибка коммуникации (CAN переполнение)

Общий|общий|: 
Ошибка без спецификации прохождения (флаг устанавливается|заставляет| при каждом сообщении об ошибке)
Хранилище ошибок|запас|
	Индекс


	Под-

индекс
	Имя
	Тип
	Aтр.


	Расп.


	Значение по умолчанию
	Значение



	0x1003


	0
	Предопределенная область ошибок (хранилище ошибок)
	Unsigned8


	ro


	N


	0x00


	Объект 0x1003 содержит описание ошибки, которая произошла в устройстве, - подиндекс 0 содержит количество сохраненных ошибкок

	
	1
	Актуальная ошибка
	Unsigned32


	ro


	N


	
	Последнее состояние перед появлением ошибки

	
	...
	...
	...
	...
	...
	...
	...

	
	254
	
	Unsigned32
	ro
	N
	
	Максимум 254 состояний ошибок


"Предопределенная область о|предопределил|шибок|область|" делится на два 16bit| поля|область|:

	MSB
	LSB

	Дополнительная информация
	Код ошибки


Дополнительный код|кодекс| содержит триггер ошибки (см. аварийный объект|цель|) и соответствующее детальное описание ошибки|вид|.

Новые ошибки всегда сохраняются|экономят| в подиндексе 1, все остальные подиндексы автоматически инкрементируются. 

Записав "0"| в подиндекс 0, вся память области ошибок очищается. Если там|туда| небыло ошибок, начиная с подачи питания, то |объект 0x1003 существует только подиндекса 0 со значением "0"|.

С помощью сброса или PowerCycle|,  память ошибок очищается.

Количество PDO|
	Индекс


	Под-

индекс
	Имя
	Тип
	Aтр.


	Расп.


	Значение по умолчанию
	Значение



	0x1004


	0
	Количество поддерживаемых PDO
	Unsigned32


	ro
	N
	0x000A000A
	Количество поддерживаемых PDO

	
	1
	Количество поддерживаемых синхронных PDO
	Unsigned32


	ro


	N


	0x000A000A


	Количество поддерживаемых синхронных PDO

	
	2
	Количество поддерживаемых асинхронных PDO
	Unsigned32


	ro


	N


	0x000A000A


	Количество поддерживаемых асинхронных PDO


32bit| значение|ценность| делится на два 16bit| поля|область|:

	MSB
	LSB

	Количество поддерживаемых получаемых (Rx)PDO
	Количество поддерживаемых отправляемых (Tx)PDO


SYNC идентификатор

	Индекс


	Под-

индекс
	Имя
	Тип
	Aтр.


	Расп.


	Значение по умолчанию
	Значение



	0x1005


	0
	Синхронизационное 
COB-ID сообщение
	Unsigned32


	ro


	N


	0x80000080


	Идентификатор 
SYNC сообщения


Младшие 11bit| из 32bit||ценности| содержат идентификатор (0x80=128dez|), пока MSBit| указывает на получение устройством (1) или нет (0) |прибор| SYNC телеграммы|.

Внимание: В отличие от идентификатора PDO|, установка MSB||заставляет| указывает на то, что этот идентификатор относится|релевантный| к узлу.

SYNC интервал|промежуток|
	Индекс


	Под-

индекс
	Имя
	Тип
	Aтр.


	Расп.


	Значение по умолчанию
	Значение



	0x1006


	0
	Коммуникационный период цикла
	Unsigned32


	rw


	N


	0x00000000


	Максимальная длина интервала SYNC в µs


Если здесь введено значение больше|ценность| ноля|нуля||сюда|,  распределитель переходит в состояние ошибки|штат|, если не получено SYNC телеграммы|принимает| в пределах определенного времени в течение|на протяжении| синхронного действия PDO|.

Синхронная Длина Окна

	Индекс


	Под-

индекс
	Имя
	Тип
	Aтр.


	Расп.


	Значение по умолчанию
	Значение



	0x1007


	0
	Синхронная длина окна


	Unsigned32


	rw


	N


	0x00000000


	Содержит длину окна времени для синхронного PDO в µs


Имя устройства

	Индекс


	Под-

индекс
	Имя
	Тип
	Aтр.


	Расп.


	Значение по умолчанию
	Значение



	0x1008


	0
	Изготовитель устройства
	Видимая строка
	ro


	N


	
	Имя устройства шинного распределителя


VIPA| IM| 053 1CA00 = Раб VIPA| CANopen| IM| 053-1CA00

Как только возвращаемое значение длиннее, чем 4byte|, для передачи используется сегментируемый протокол SDO|.

Аппаратная версия

	Индекс


	Под-

индекс
	Имя
	Тип
	Aтр.


	Расп.


	Значение по умолчанию
	Значение



	0x1009


	0
	Версия изготовителя технических средств
	Видимая строка
	ro
	N


	
	Номер аппаратной версии шинного распределителя


VIPA IM 053 1CA00 = 1.00
Как только возвращаемое значение длиннее, чем 4byte|, для передачи используется сегментируемый протокол SDO|.
Версия программного обеспечения

	Индекс


	Под-

индекс
	Имя
	Тип
	Aтр.


	Расп.


	Значение по умолчанию
	Значение



	0x100A


	0
	Версия изготовителя программного обеспечения
	Видимая строка


	ro


	N


	
	Номер версии 
программного 
обеспечения CANopen



VIPA| IM| 053 1CA00 = 1.xx

Как только возвращаемое значение длиннее, чем 4byte|, для передачи используется сегментируемый протокол SDO|.
Номер|число| узла

	Индекс


	Под-

индекс
	Имя
	Тип
	Aтр.


	Расп.


	Значение по умолчанию
	Значение



	0x100B
	0
	ID узла 
	Unsigned32
	ro
	N
	0x00000000
	Номер узла


Номер|число| узла поддерживается из-за причин|разума| совместимости|взаимозаменяемости|.

Контрольное время

	Индекс


	Под-

индекс
	Имя
	Тип
	Aтр.


	Расп.


	Значение по умолчанию
	Значение



	0x100C


	0
	Контрольное время в ms
	Unsigned16


	rw


	N


	0x0000


	Интервал между двумя контрольными телеграммами. Устанавливается NMT мастером или инструментом конфигурации.


Коэффициент работоспособности
	Индекс


	Под-

индекс
	Имя
	Тип
	Aтр.


	Расп.


	Значение по умолчанию
	Значение



	0x100D


	0
	Коэффициент работоспособности
	Unsigned8


	rw


	N


	0x00


	Коэффициент работоспособности x контрольное время = время жизни (сторожевой таймер контроля времени работы)


Если в пределах времени жизни контрольная телеграмма не получена|принимает|, узел переходит в состояние ошибки|штат|. Если коэффициент работоспособности и/или контрольное время =0|, узел не осуществляет|исполняет| контроля времени жизни, но|но зато| может быть контролируем мастером (контроль узла).

Контрольный идентификатор

	Индекс


	Под-

индекс
	Имя
	Тип
	Aтр.


	Расп.


	Значение по умолчанию
	Значение



	0x100E


	0
	COB-ID Контрольный Протокол
	Unsigned32


	ro


	N


	0x000007xy|,

xy = узел ID


	Идентификатор контрольного протокола


Сохранение|экономьте| параметров
	Индекс


	Под-

индекс
	Имя
	Тип
	Aтр.


	Расп.


	Значение по умолчанию
	Значение



	0x1010


	0
	Сохранение Параметра
	Unsigned8


	ro


	N


	0x01


	Количество сохраняемых Опций

	
	1
	Сохранение Параметров
	Unsigned32


	ro


	rw


	0x01


	Сохранение всех (сохраняемых) Параметров


Записав в подиндекс 1 строку "сохранение"|вереницы| в ASCII коде|кодексе| (шестнадцатеричный код|кодекс|: 0x65766173), текущие параметры размещаются во временном|изменчивом| хранилище (байтовая последовательность в шине, включая п|ротокол SDO|: 0x23 0x10 0x10 0x01 0x73 0x61 0x76 0x65).

Если сохранение прошло успешно, этот процесс подтверждается соответствующим|соответствующий| TxSDO| (0x60 в первом байте).

    [image: image14.wmf]
Примечание!

Поскольку шинный распределитель во время процесса сохранения не может послать или получать CAN|принять| телеграммы, сохранение возможно только когда узел находится в подготовительном состоянии|эксплуатационном||штате|.

Для предотвращения переполнения буфера, перед инициацией процесса сохранения рекомендуется всю сеть перевести в подготовительное состояние.
Загрузка  типовых значений
	Индекс


	Под-

индекс
	Имя
	Тип
	Aтр.


	Расп.


	Значение по умолчанию
	Значение



	0x1011


	0
	Восстановление

параметров
	Unsigned8


	ro


	N


	0x01


	Количество сбрасываемых опций

	
	1
	Восстановление всех параметров
	Unsigned32


	rw


	N


	0x01


	Сброс всех параметров к их значениям по умолчанию


Записав в подиндекс 1 строку "загрузка"|вереницы| в ASCII коде|кодексе| (шестнадцатеричный код|кодекс|: 0x64616F6C), при следующем старте (reset) все параметры устанавливаются обратно к значениям по умолчанию (состояние поставки) (байтовая последовательность в шине, включая п|ротокол SDO|: 0x23 0x11 0x10 0x01 0x6C 0x6F 0x61 0x64). Таким образом для PDO активируются типовые идентификаторы|.
Аварийный 
COB-ID|
	Индекс


	Под-

индекс
	Имя
	Тип
	Aтр.


	Расп.


	Значение по умолчанию
	Значение



	0x1014


	0
	Аварийный COB-ID
	Unsigned32
	ro
	N
	0x00000080 + Node_ID
	Идентификатор аварийной телеграммы


Время потребительской пульсации|биения|
	Индекс


	Под-

индекс
	Имя
	Тип
	Aтр.


	Расп.


	Значение по умолчанию
	Значение



	0x1016


	0
	Время потребительской пульсации
	Unsigned8


	ro


	N


	0x05


	Количество входов



	
	1
	
	Unsigned32
	rw
	N
	0x00000000
	Время пульсации 1

	
	2
	
	Unsigned32
	rw
	N
	0x00000000
	Время пульсации 2

	
	3
	
	Unsigned32
	rw
	N
	0x00000000
	Время пульсации 3

	
	4
	
	Unsigned32
	rw
	N
	0x00000000
	Время пульсации 4

	
	5
	
	Unsigned32
	rw
	N
	0x00000000
	Время пульсации 5


Структура записи "Время Пользовательской Пульсации|биения|":

	Bit
	31-24
	23-16
	15-0

	Значение
	Резерв
	NODE-ID
	Время пульсации

	Кодировка
	Unsigned8 
	Unsigned8
	Unsigned16


Как только вы пробуете|пытаетесь| установить время потребительской пульсации в значение|сформировать| неравное нулю,|нуль||биения| для того же ID узла|, узел прерывает загрузку|разгрузку| SDO| и генерирует код ошибки 0604 0043hex|.

Время пульсации|биения| производителя

	Индекс


	Под-

индекс
	Имя
	Тип
	Aтр.


	Расп.


	Значение по умолчанию
	Значение



	0x1017


	0
	Время пульсации производителя
	Unsigned16


	rw


	N


	0x0000


	Определение время цикла пульсации в ms


Объект|цель| Идентичности

	Индекс


	Под-

индекс
	Имя
	Тип
	Aтр.


	Расп.


	Значение по умолчанию
	Значение



	0x1018


	0
	Объект Идентичности


	Unsigned8


	ro


	N


	0x04


	Содержит общую информацию об устройстве 
(количество входов)

	
	1
	ID поставщика
	Unsigned32
	ro
	N
	0xAFFEAFFE
	ID поставщика

	
	2
	Код Продукта
	Unsigned32
	ro
	N
	*
	Код Продукта

	
	3
	Номер Пересмотра
	Unsigned32


	ro


	N


	
	Номер Пересмотра



	
	4
	Порядковый Номер
	Unsigned32
	ro
	N
	
	Порядковый Номер


*)  Типовой Код|кодекс| Продукта|изделия| 053-1CA00: 0x0531CA00

Проверка Конфигурации
	Индекс


	Под-

индекс
	Имя
	Тип
	Aтр.


	Расп.


	Значение по умолчанию
	Значение



	0x1020


	0
	Проверка Конфигурации

	Unsigned8


	ro


	N


	0x02


	Содержит общую информацию об устройстве 
(количество входов)

	
	1
	Дата конфигурации
	Unsigned32


	rw


	N


	0
	Дата



	
	2
	Время конфигурации
	Unsigned32


	rw


	N


	0
	Время




Модульные Устройства|прибор|
	Индекс


	Под-

индекс
	Имя
	Тип
	Aтр.


	Расп.


	Значение по умолчанию
	Значение



	0x1027


	0
	Количество подключенных модулей
	Unsigned8


	ro


	N


	
	Содержит общую информацию об устройстве 
(количество входов)

	
	1
	Модуль 1


	Unsigned16


	ro


	N


	
	Идентификационный номер Модуля 1

	
	...
	...
	...
	...
	...
	...
	...

	
	N


	Модуль N


	Unsigned16


	ro


	N


	
	Идентификационный номер Модуля N


Идентификационный номер соответствует первым 4 цифрам ID модуля. ID модуля можно найти в технической документации на соответствующий модуль SLIO.
Ошибочное поведение
	Индекс


	Под-

индекс
	Имя
	Тип
	Aтр.


	Расп.


	Значение по умолчанию
	Значение



	0x1029


	0
	Ошибочное поведение
	Unsigned8


	ro


	N


	0x02


	Количество Ошибочных Классов

	
	1
	Ошибка Коммуникации
	Unsigned8


	ro


	N


	0x00


	Ошибка Коммуникации



	
	2
	Специфическая ошибка изготовителя
	Unsigned8


	ro


	N


	0x00


	Специфическая ошибка изготовителя



Как только в состоянии "работы|эксплуатационном|"|отказ| обнаруживается сбой устройства|прибора||штате|, модуль должен автоматически перейти в режим|штате| "подготовки|эксплуатационный|".

Можно сконфигурировать, чтобы если активируется "Ошибочное поведение" модуль переходил в СТОП.

Можно контролировать следующие классы ошибок:

0 = подготовка|эксплуатационный|
1 = нет изменения состояния|замены|
2 = остановка
3 = сброс через 2 секунды|помощника|
Коммуникационный параметр RxPDO1|
	Индекс


	Под-

индекс
	Имя
	Тип
	Aтр.


	Расп.


	Значение по умолчанию
	Значение



	0x1400


	0
	Количество элементов

	Unsigned8


	ro


	N


	0x02


	Коммуникационный параметр получения первого PDO, подиндекс 0: количество последующих параметров

	
	1
	COB-ID


	Unsigned32


	rw


	N


	0xC0000200 + NODE_ID
	COB-ID RxPDO1



	
	2
	Тип передачи
	Unsigned8
	rw
	N
	0xFF
	Тип передачи PDO


Подиндекс 1 (COB-ID|): Младшие 11bit из| 32bit| значения|ценности| (биты|бит| 0-10) содержат идентификатор CAN|, MSBit| (бит|укусил| 31) показывает PDO| активен (1) или нет(0), бит|укусил| 30 показывает, разрешен ли доступ RTR| к этому PDO| (0) или нет (1). 

Подиндекс 2 содержит тип передачи.
Коммуникационный параметр  RxPDO2|
	Индекс


	Под-

индекс
	Имя
	Тип
	Aтр.


	Расп.


	Значение по умолчанию
	Значение



	0x1401


	0
	Количество
элементов

	Unsigned8


	ro


	N


	0x02


	Коммуникационный параметр получения первого PDO, подиндекс 0: количество последующих параметров

	
	1
	COB-ID


	Unsigned32


	rw


	N


	0xC0000300 + NODE_ID
	COB-ID RxPDO2



	
	2
	Тип

передачи
	Unsigned8
	rw
	N
	0xFF
	Тип передачи PDO


Коммуникационный параметр RxPDO3|
	Индекс


	Под-

индекс
	Имя
	Тип
	Aтр.


	Расп.


	Значение по умолчанию
	Значение



	0x1402


	0
	Количество

элементов


	Unsigned8


	ro


	N


	0x02


	Коммуникационный параметр получения первого PDO, подиндекс 0: количество последующих параметров

	
	1
	COB-ID


	Unsigned32


	rw


	N


	0xC0000400 + NODE_ID
	COB-ID RxPDO3



	
	2
	Тип

передачи
	Unsigned8


	rw


	N


	0xFF


	Тип передачи PDO


Коммуникационный параметр RxPDO4|
	Индекс


	Под-

индекс
	Имя
	Тип
	Aтр.


	Расп.


	Значение по умолчанию
	Значение



	0x1403


	0
	Количество

элементов


	Unsigned8


	ro


	N


	0x02


	Коммуникационный параметр получения первого PDO, подиндекс 0: количество последующих параметров

	
	1
	COB-ID


	Unsigned32


	rw


	N


	0xC0000500 + NODE_ID
	COB-ID RxPDO4



	
	2
	Тип

передачи
	Unsigned8


	rw


	N


	0xFF


	Тип передачи PDO


Коммуникационный параметр RxPDO5|
	Индекс


	Под-

индекс
	Имя
	Тип
	Aтр.


	Расп.


	Значение по умолчанию
	Значение



	0x1404


	0
	Количество

элементов


	Unsigned8


	ro


	N


	0x02


	Коммуникационный параметр получения первого PDO, подиндекс 0: количество последующих параметров

	
	1
	COB-ID
	Unsigned32
	rw
	N
	0x80000000
	COB-ID RxPDO5

	
	2
	Тип

передачи
	Unsigned8


	rw


	N


	0xFF


	Тип передачи PDO


Коммуникационный параметр RxPDO6|
	Индекс


	Под-

индекс
	Имя
	Тип
	Aтр.


	Расп.


	Значение по умолчанию
	Значение



	0x1405


	0
	Количество

элементов


	Unsigned8


	ro


	N


	0x02


	Коммуникационный параметр получения первого PDO, подиндекс 0: количество последующих параметров

	
	1
	COB-ID
	Unsigned32
	rw


	N
	0x80000000
	COB-ID RxPDO6

	
	2
	Тип

передачи
	Unsigned8


	rw


	N


	0xFF


	Тип передачи PDO


Коммуникационный параметр RxPDO7|
	Индекс


	Под-

индекс
	Имя
	Тип
	Aтр.


	Расп.


	Значение по умолчанию
	Значение



	0x1406


	0
	Количество

элементов


	Unsigned8


	ro


	N


	0x02


	Коммуникационный параметр получения первого PDO, подиндекс 0: количество последующих параметров

	
	1
	COB-ID
	Unsigned32
	rw
	N
	0x80000000
	COB-ID RxPDO7

	
	2
	Тип

передачи
	Unsigned8


	rw


	N


	0xFF


	Тип передачи PDO




Коммуникационный параметр RxPDO8|
	Индекс


	Под-

индекс
	Имя
	Тип
	Aтр.


	Расп.


	Значение по умолчанию
	Значение



	0x1407


	0
	Количество

элементов


	Unsigned8


	ro


	N


	0x02


	Коммуникационный параметр получения первого PDO, подиндекс 0: количество последующих параметров

	
	1
	COB-ID
	Unsigned32
	rw
	N
	0x80000000
	COB-ID RxPDO8

	
	2
	Тип

передачи
	Unsigned8


	rw


	N


	0xFF


	Тип передачи PDO


Коммуникационный параметр RxPDO9|
	Индекс


	Под-

индекс
	Имя
	Тип
	Aтр.


	Расп.


	Значение по умолчанию
	Значение



	0x1408


	0
	Количество

элементов


	Unsigned8


	ro


	N


	0x02


	Коммуникационный параметр получения первого PDO, подиндекс 0: количество последующих параметров

	
	1
	COB-ID
	Unsigned32
	rw
	N
	0x80000000
	COB-ID RxPDO9

	
	2
	Тип

передачи
	Unsigned8


	rw


	N


	0xFF


	Тип передачи PDO


Коммуникационный параметр RxPDO10|
	Индекс


	Под-

индекс
	Имя
	Тип
	Aтр.


	Расп.


	Значение по умолчанию
	Значение



	0x1409


	0
	Количество

элементов


	Unsigned8


	ro


	N


	0x02


	Коммуникационный параметр получения первого PDO, подиндекс 0: количество последующих параметров

	
	1
	COB-ID
	Unsigned32
	rw
	N
	0x80000000
	COB-ID RxPDO10

	
	2
	Тип

передачи
	Unsigned8


	rw


	N


	0xFF


	Тип передачи PDO


Коммуникационный параметр RxPDO11|
	Индекс


	Под-

индекс
	Имя
	Тип
	Aтр.


	Расп.


	Значение по умолчанию
	Значение



	0x140A


	0
	Количество

элементов


	Unsigned8


	ro


	N


	0x02


	Коммуникационный параметр получения первого PDO, подиндекс 0: количество последующих параметров

	
	1
	COB-ID
	Unsigned32
	rw
	N
	0x80000000
	COB-ID RxPDO11

	
	2
	Тип

передачи
	Unsigned8


	rw


	N


	0xFF


	Тип передачи PDO


Коммуникационный параметр RxPDO12|
	Индекс


	Под-

индекс
	Имя
	Тип
	Aтр.


	Расп.


	Значение по умолчанию
	Значение



	0x140B


	0
	Количество

элементов


	Unsigned8


	ro


	N


	0x02


	Коммуникационный параметр получения первого PDO, подиндекс 0: количество последующих параметров

	
	1
	COB-ID
	Unsigned32
	rw
	N
	0x80000000
	COB-ID RxPDO12

	
	2
	Тип

передачи
	Unsigned8


	rw


	N


	0xFF


	Тип передачи PDO


Коммуникационный параметр RxPDO13|
	Индекс


	Под-

индекс
	Имя
	Тип
	Aтр.


	Расп.


	Значение по умолчанию
	Значение



	0x140C


	0
	Количество

элементов


	Unsigned8


	ro


	N


	0x02


	Коммуникационный параметр получения первого PDO, подиндекс 0: количество последующих параметров

	
	1
	COB-ID
	Unsigned32
	rw
	N
	0x80000000
	COB-ID RxPDO13

	
	2
	Тип

передачи
	Unsigned8


	rw


	N


	0xFF


	Тип передачи PDO


Коммуникационный параметр RxPDO14|
	Индекс


	Под-

индекс
	Имя
	Тип
	Aтр.


	Расп.


	Значение по умолчанию
	Значение



	0x140D


	0
	Количество

элементов


	Unsigned8


	ro


	N


	0x02


	Коммуникационный параметр получения первого PDO, подиндекс 0: количество последующих параметров

	
	1
	COB-ID
	Unsigned32
	rw
	N
	0x80000000
	COB-ID RxPDO14

	
	2
	Тип

передачи
	Unsigned8


	rw


	N


	0xFF


	Тип передачи PDO


Коммуникационный параметр RxPDO15|
	Индекс


	Под-

индекс
	Имя
	Тип
	Aтр.


	Расп.


	Значение по умолчанию
	Значение



	0x140E


	0
	Количество

элементов


	Unsigned8


	ro


	N


	0x02


	Коммуникационный параметр получения первого PDO, подиндекс 0: количество последующих параметров

	
	1
	COB-ID
	Unsigned32
	rw
	N
	0x80000000
	COB-ID RxPDO15

	
	2
	Тип

передачи
	Unsigned8


	rw


	N


	0xFF


	Тип передачи PDO


Коммуникационный параметр RxPDO16|
	Индекс


	Под-

индекс
	Имя
	Тип
	Aтр.


	Расп.


	Значение по умолчанию
	Значение



	0x140F


	0
	Количество

элементов


	Unsigned8


	ro


	N


	0x02


	Коммуникационный параметр получения первого PDO, подиндекс 0: количество последующих параметров

	
	1
	COB-ID
	Unsigned32
	rw
	N
	0x80000000
	COB-ID RxPDO16

	
	2
	Тип

передачи
	Unsigned8


	rw


	N


	0xFF


	Тип передачи PDO


Распределение RxPDO1|
	Индекс


	Под-

индекс
	Имя
	Тип
	Aтр.


	Расп.


	Значение по умолчанию
	Значение



	0x1600


	0
	Количество элементов

	Unsigned8


	rw


	N


	0x01


	Распределительный параметр первого полученного PDO; подиндекс 0: количество распределенных объектов

	
	1
	1. распределенный объект
	Unsigned32


	rw


	N


	0x62000108


	(2 байтовый индекс,

1 байтовый подиндекс,

1 байтовая ширина бита)

	
	2
	2. распределенный объект
	Unsigned32


	rw


	N


	0x62000208


	(2 байтовый индекс,

1 байтовый подиндекс,

1 байтовая ширина бита)

	
	...
	...
	...
	...
	...
	...
	...

	
	8
	8. распределенный объект
	Unsigned32


	rw


	N


	0x62000808


	(2 байтовый индекс,

1 байтовый подиндекс,

1 байтовая ширина бита)


Первые полученные|принимают| PDO| (RxPDO1|) по умолчанию относятся к дискретным выходам|выпуска|. В зависимости от количества сконфигурированных выходов|выпуска|, необходимая длина PDO| вычисляется и распределяется соответствующим объектам|цели|. 

Для дискретных выходов,|выпуск| организованных в байтах, длина PDO| отображается в подиндексе 0.

Если распределение изменено, запись в подиндексе 0 будет скорректирована соответствующим образом.
Распределение RxPDO2|
	Индекс


	Под-

индекс
	Имя
	Тип
	Aтр.


	Расп.


	Значение по умолчанию
	Значение



	0x1601


	0
	Количество элементов


	Unsigned8


	rw


	N


	0x01


	Распределительный параметр второго полученного PDO; подиндекс 0: количество распределенных объектов

	
	1
	1. распределенный объект
	Unsigned32


	rw


	N


	0x64110110


	(2 байтовый индекс,

1 байтовый подиндекс,

1 байтовая ширина бита)

	
	2
	2. распределенный объект
	Unsigned32


	rw


	N


	0x64110210


	(2 байтовый индекс,

1 байтовый подиндекс,

1 байтовая ширина бита)

	
	...
	...
	...
	...
	...
	...
	...

	
	8
	8. распределенный объект
	Unsigned32


	rw


	N


	0x00000000


	(2 байтовый индекс,

1 байтовый подиндекс,

1 байтовая ширина бита)


Второй полученный|принимают| PDO| (RxPDO2|) по умолчанию относятся к аналоговым выходам|аналоговый|. В зависимости от количества сконфигурированных выходов|выпуска|, необходимая длина PDO| вычисляется и распределяется соответствующим объектам|цели|.  

Для дискретных выходов,|выпуск| организованных в байтах, длина PDO| отображается в подиндексе 0.

Если распределение изменено, запись в подиндексе 0 будет скорректирована соответствующим образом.
Распределение RxPDO3-RxPDO16|
	Индекс


	Под-

индекс
	Имя
	Тип
	Aтр.


	Расп.


	Значение по умолчанию
	Значение



	0x1602|

-

0x160F


	0
	Количество элементов


	Unsigned8


	rw


	N


	0x01


	Распределительный параметр 3-10 полученного PDO; подиндекс 0: количество распределенных объектов

	
	1
	1. распределенный объект
	Unsigned32


	rw


	N


	0x00000000


	(2 байтовый индекс,

1 байтовый подиндекс,

1 байтовая ширина бита)

	
	2
	2. распределенный объект
	Unsigned32


	rw


	N


	0x00000000


	(2 байтовый индекс,

1 байтовый подиндекс,

1 байтовая ширина бита)

	
	...
	...
	...
	...
	...
	...
	...

	
	8
	8. распределенный объект
	Unsigned32


	rw


	N


	0x00000000


	(2 байтовый индекс,

1 байтовый подиндекс,

1 байтовая ширина бита)


Полученные|принимают| PDO| 3 - 16 (RxPDO3-16|) от шинного распределителя автоматически получают  типовое значение, зависящее от подключенных терминалов. Процедура описывается|изображает| в "Распределение PDO|".

Коммуникационный параметр TxPDO1|
	Индекс


	Под-

индекс
	Имя
	Тип
	Aтр.


	Расп.


	Значение по умолчанию
	Значение



	0x1800


	0
	Количество элементов
	Unsigned8


	ro


	N


	0x05


	Коммуникационный параметр получения первого PDO, подиндекс 0: количество последующих параметров

	
	1
	COB-ID


	Unsigned32


	rw


	N


	0x80000180 + NODE_ID
	COB-ID TxPDO1



	
	2
	Тип передачи
	Unsigned8
	rw
	N
	0xFF
	Тип передачи PDO

	
	3
	Время запрета
	Unsigned16


	rw


	N


	0x0000


	Задержка повторения [значение x 100 µs]

	
	5
	Время события
	Unsigned16


	rw


	N


	0x0000


	Таймер события [значение x 1 ms]


Подиндекс 1 (COB-ID|): Младшие 11bit из| 32bit| значения|ценности| (биты|бит| 0-10) содержат идентификатор CAN|, MSBit| (бит|укусил| 31) показывает PDO| активен (1) или нет(0), бит|укусил| 30 показывает, разрешен ли доступ RTR| к этому PDO| (0) или нет (1). 

Подиндекс 2 содержит тип передачи, подиндекс 3 -|копия| задержка между|медлят| посылкой двух одинаковых PDO|. Если таймер|хронометр| события|случая| имеет значение|ценностью|, неравное 0, PDO| передается, при достижении значение уставки  таймера|хронометра|. 

Если активно время запрета|хронометр|, выполнение события|случай| задерживается|медлит| на это время|на этот раз|.

Коммуникационный параметр TxPDO2|
	Индекс


	Под-

индекс
	Имя
	Тип
	Aтр.


	Расп.


	Значение по умолчанию
	Значение



	0x1801


	0
	Количество элементов
	Unsigned8


	ro


	N


	0x05


	Коммуникационный параметр получения второго PDO, подиндекс 0: количество последующих параметров

	
	1
	COB-ID


	Unsigned32


	rw


	N


	0x80000280 + NODE_ID
	COB-ID TxPDO2



	
	2
	Тип передачи
	Unsigned8
	rw
	N
	0xFF
	Тип передачи PDO

	
	3
	Время запрета
	Unsigned16


	rw


	N


	0x0000


	Задержка повторения [значение x 100 µs]

	
	5
	Время события
	Unsigned16


	rw


	N


	0x0000


	Таймер события [значение x 1 ms]


Коммуникационный параметр TxPDO3|
	Индекс


	Под-

индекс
	Имя
	Тип
	Aтр.


	Расп.


	Значение по умолчанию
	Значение



	0x1802


	0
	Количество элементов
	Unsigned8


	ro


	N


	0x05


	Коммуникационный параметр получения 3-го PDO

	
	1
	COB-ID


	Unsigned32


	rw


	N


	0x80000380 + NODE_ID
	COB-ID TxPDO3



	
	2
	Тип передачи
	Unsigned8
	rw
	N
	0xFF
	Тип передачи PDO

	
	3
	Время запрета
	Unsigned16


	rw


	N


	0x0000


	Задержка повторения [значение x 100 µs]

	
	5
	Время события
	Unsigned16


	rw


	N


	0x0000


	Таймер события [значение x 1 ms]


Коммуникационный параметр TxPDO4|
	Индекс


	Под-

индекс
	Имя
	Тип
	Aтр.


	Расп.


	Значение по умолчанию
	Значение



	0x1803


	0
	Количество элементов
	Unsigned8


	ro


	N


	0x05


	Коммуникационный параметр получения 4-го PDO

	
	1
	COB-ID


	Unsigned32


	rw


	N


	0x80000480 + NODE_ID
	COB-ID TxPDO4



	
	2
	Тип передачи
	Unsigned8
	rw
	N
	0xFF
	Тип передачи PDO

	
	3
	Время запрета
	Unsigned16


	rw


	N


	0x0000


	Задержка повторения [значение x 100 µs]

	
	5
	Время события
	Unsigned16


	rw


	N


	0x0000


	Таймер события [значение x 1 ms]


Коммуникационный параметр TxPDO5|
	Индекс


	Под-

индекс
	Имя
	Тип
	Aтр.


	Расп.


	Значение по умолчанию
	Значение



	0x1804


	0
	Количество элементов
	Unsigned8


	ro


	N


	0x05


	Коммуникационный параметр получения 5-го PDO

	
	1
	COB-ID
	Unsigned32
	rw
	N
	0x80000000
	COB-ID TxPDO5

	
	2
	Тип передачи
	Unsigned8
	rw
	N
	0xFF
	Тип передачи PDO

	
	3
	Время запрета
	Unsigned16


	rw


	N


	0x0000


	Задержка повторения [значение x 100 µs]

	
	5
	Время события
	Unsigned16


	rw


	N


	0x0000


	Таймер события [значение x 1 ms]


Коммуникационный параметр TxPDO6|
	Индекс


	Под-

индекс
	Имя
	Тип
	Aтр.


	Расп.


	Значение по умолчанию
	Значение



	0x1805


	0
	Количество элементов
	Unsigned8


	ro


	N


	0x05


	Коммуникационный параметр получения 6-го PDO

	
	1
	COB-ID
	Unsigned32
	rw
	N
	0x80000000
	COB-ID TxPDO6

	
	2
	Тип передачи
	Unsigned8
	rw
	N
	0xFF
	Тип передачи PDO

	
	3
	Время запрета
	Unsigned16


	rw


	N


	0x0000


	Задержка повторения [значение x 100 µs]

	
	5
	Время события
	Unsigned16


	rw


	N


	0x0000


	Таймер события [значение x 1 ms]


Коммуникационный параметр TxPDO7|
	Индекс


	Под-

индекс
	Имя
	Тип
	Aтр.


	Расп.


	Значение по умолчанию
	Значение



	0x1806


	0
	Количество элементов
	Unsigned8


	ro


	N


	0x05


	Коммуникационный параметр получения 7-го PDO

	
	1
	COB-ID
	Unsigned32
	rw
	N
	0x80000000
	COB-ID TxPDO7

	
	2
	Тип передачи
	Unsigned8
	rw
	N
	0xFF
	Тип передачи PDO

	
	3
	Время запрета
	Unsigned16


	rw


	N


	0x0000


	Задержка повторения [значение x 100 µs]

	
	5
	Время события
	Unsigned16


	rw


	N


	0x0000


	Таймер события [значение x 1 ms]


Коммуникационный параметр TxPDO8|
	Индекс


	Под-

индекс
	Имя
	Тип
	Aтр.


	Расп.


	Значение по умолчанию
	Значение



	0x1807


	0
	Количество элементов
	Unsigned8


	ro


	N


	0x05


	Коммуникационный параметр получения 8-го PDO

	
	1
	COB-ID
	Unsigned32
	rw
	N
	0x80000000
	COB-ID TxPDO8

	
	2
	Тип передачи
	Unsigned8
	rw
	N
	0xFF
	Тип передачи PDO

	
	3
	Время запрета
	Unsigned16


	rw


	N


	0x0000


	Задержка повторения [значение x 100 µs]

	
	5
	Время события
	Unsigned16


	rw


	N


	0x0000


	Таймер события [значение x 1 ms]


Коммуникационный параметр TxPDO9|
	Индекс


	Под-

индекс
	Имя
	Тип
	Aтр.


	Расп.


	Значение по умолчанию
	Значение



	0x1808


	0
	Количество элементов
	Unsigned8


	ro


	N


	0x05


	Коммуникационный параметр получения 9-го PDO

	
	1
	COB-ID
	Unsigned32


	rw


	N


	0x80000000


	COB-ID TxPDO9

	
	2
	Тип передачи
	Unsigned8


	rw


	N


	0xFF


	Тип передачи PDO

	
	3
	Время запрета
	Unsigned16


	rw


	N


	0x0000


	Задержка повторения [значение x 100 µs]

	
	5
	Время события
	Unsigned16


	rw


	N


	0x0000


	Таймер события [значение x 1 ms]


Коммуникационный параметр TxPDO10|
	Индекс


	Под-

индекс
	Имя
	Тип
	Aтр.


	Расп.


	Значение по умолчанию
	Значение



	0x1809


	0
	Количество элементов
	Unsigned8


	ro


	N


	0x05


	Коммуникационный параметр получения 10-го PDO

	
	1
	COB-ID
	Unsigned32


	rw


	N


	0x80000000


	COB-ID TxPDO10

	
	2
	Тип передачи
	Unsigned8


	rw


	N


	0xFF


	Тип передачи PDO

	
	3
	Время запрета
	Unsigned16


	rw


	N


	0x0000


	Задержка повторения [значение x 100 µs]

	
	5
	Время события
	Unsigned16


	rw


	N


	0x0000


	Таймер события [значение x 1 ms]


Коммуникационный параметр TxPDO11|
	Индекс


	Под-

индекс
	Имя
	Тип
	Aтр.


	Расп.


	Значение по умолчанию
	Значение



	0x180A


	0
	Количество элементов
	Unsigned8


	ro


	N


	0x05


	Коммуникационный параметр получения 11-го PDO

	
	1
	COB-ID
	Unsigned32
	rw
	N
	0x80000000
	COB-ID TxPDO11

	
	2
	Тип передачи
	Unsigned8
	rw
	N
	0xFF
	Тип передачи PDO

	
	3
	Время запрета
	Unsigned16


	rw


	N


	0x0000


	Задержка повторения [значение x 100 µs]

	
	5
	Время события
	Unsigned16


	rw


	N


	0x0000


	Таймер события [значение x 1 ms]


Коммуникационный параметр TxPDO12|
	Индекс


	Под-

индекс
	Имя
	Тип
	Aтр.


	Расп.


	Значение по умолчанию
	Значение



	0x180B


	0
	Количество элементов
	Unsigned8


	ro


	N


	0x05


	Коммуникационный параметр получения 12-го PDO

	
	1
	COB-ID
	Unsigned32
	rw
	N
	0x80000000
	COB-ID TxPDO12

	
	2
	Тип передачи
	Unsigned8
	rw
	N
	0xFF
	Тип передачи PDO

	
	3
	Время запрета
	Unsigned16


	rw


	N


	0x0000


	Задержка повторения [значение x 100 µs]

	
	5
	Время события
	Unsigned16


	rw


	N


	0x0000


	Таймер события [значение x 1 ms]


Коммуникационный параметр TxPDO13|
	Индекс


	Под-

индекс
	Имя
	Тип
	Aтр.


	Расп.


	Значение по умолчанию
	Значение



	0x180C


	0
	Количество элементов
	Unsigned8


	ro


	N


	0x05


	Коммуникационный параметр получения 13-го PDO

	
	1
	COB-ID
	Unsigned32
	rw
	N
	0x80000000
	COB-ID TxPDO13

	
	2
	Тип передачи
	Unsigned8
	rw
	N
	0xFF
	Тип передачи PDO

	
	3
	Время запрета
	Unsigned16


	rw


	N


	0x0000


	Задержка повторения [значение x 100 µs]

	
	5
	Время события
	Unsigned16


	rw


	N


	0x0000


	Таймер события [значение x 1 ms]


Коммуникационный параметр TxPDO14|
	Индекс


	Под-

индекс
	Имя
	Тип
	Aтр.


	Расп.


	Значение по умолчанию
	Значение



	0x180D


	0
	Количество элементов
	Unsigned8


	ro


	N


	0x05


	Коммуникационный параметр получения 14-го PDO

	
	1
	COB-ID
	Unsigned32
	rw
	N
	0x80000000
	COB-ID TxPDO14

	
	2
	Тип передачи
	Unsigned8
	rw
	N
	0xFF
	Тип передачи PDO

	
	3
	Время запрета
	Unsigned16


	rw


	N


	0x0000


	Задержка повторения [значение x 100 µs]

	
	5
	Время события
	Unsigned16


	rw


	N


	0x0000


	Таймер события [значение x 1 ms]


Коммуникационный параметр TxPDO15|
	Индекс


	Под-

индекс
	Имя
	Тип
	Aтр.


	Расп.


	Значение по умолчанию
	Значение



	0x180E


	0
	Количество элементов
	Unsigned8


	ro


	N


	0x05


	Коммуникационный параметр получения 15-го PDO

	
	1
	COB-ID
	Unsigned32
	rw
	N
	0x80000000
	COB-ID TxPDO15

	
	2
	Тип передачи
	Unsigned8
	rw
	N
	0xFF
	Тип передачи PDO

	
	3
	Время запрета
	Unsigned16


	rw


	N


	0x0000


	Задержка повторения [значение x 100 µs]

	
	5
	Время события
	Unsigned16


	rw


	N


	0x0000


	Таймер события [значение x 1 ms]


Коммуникационный параметр TxPDO16|
	Индекс


	Под-

индекс
	Имя
	Тип
	Aтр.


	Расп.


	Значение по умолчанию
	Значение



	0x180F


	0
	Количество элементов
	Unsigned8


	ro


	N


	0x05


	Коммуникационный параметр получения 16-го PDO

	
	1
	COB-ID
	Unsigned32
	rw
	N
	0x80000000
	COB-ID TxPDO16

	
	2
	Тип передачи
	Unsigned8
	rw
	N
	0xFF
	Тип передачи PDO

	
	3
	Время запрета
	Unsigned16


	rw


	N


	0x0000


	Задержка повторения [значение x 100 µs]

	
	5
	Время события
	Unsigned16


	rw


	N


	0x0000


	Таймер события [значение x 1 ms]


Распределение TxPDO1|
	Индекс


	Под-

индекс
	Имя
	Тип
	Aтр.


	Расп.


	Значение по умолчанию
	Значение



	0x1A00


	0
	Количество элементов


	Unsigned8


	rw


	N


	в зависимости от компонентов


	Распределительный параметр 1-го полученного PDO; подиндекс 0: количество распределенных объектов

	
	1
	1. распределенный объект
	Unsigned32


	rw


	N


	0x60000108
	(2 байтовый индекс,

1 байтовый подиндекс,

1 байтовая ширина бита)

	
	2
	2. распределенный объект
	Unsigned32


	rw


	N


	0x60000208
	(2 байтовый индекс,

1 байтовый подиндекс,

1 байтовая ширина бита)

	
	...
	...
	...
	...
	...
	...
	...

	
	8
	8. распределенный объект
	Unsigned32


	rw


	N


	0x60000808
	(2 байтовый индекс,

1 байтовый подиндекс,

1 байтовая ширина бита)


Первые полученные|принимают| PDO| (TxPDO1|) по умолчанию относятся к дискретным выходам|выпуска|. В зависимости от количества сконфигурированных выходов|выпуска|, необходимая длина PDO| вычисляется и распределяется соответствующим объектам|цели|. 

Для дискретных выходов,|выпуск| организованных в байтах, длина PDO| отображается в подиндексе 0.

Если распределение изменено, запись в подиндексе 0 будет скорректирована соответствующим образом.
Распределение TxPDO2|
	Индекс


	Под-

индекс
	Имя
	Тип
	Aтр.


	Расп.


	Значение по умолчанию
	Значение



	0x1A01


	0
	Количество элементов


	Unsigned8


	rw


	N


	в зависимости от компонентов


	Распределительный параметр 2-го полученного PDO; подиндекс 0: количество распределенных объектов

	
	1
	1. распределенный объект
	Unsigned32


	rw


	N


	0x64010110
	(2 байтовый индекс,

1 байтовый подиндекс,

1 байтовая ширина бита)

	
	2
	2. распределенный объект
	Unsigned32


	rw


	N


	0x64010210
	(2 байтовый индекс,

1 байтовый подиндекс,

1 байтовая ширина бита)

	
	...
	...
	...
	...
	...
	...
	...

	
	8
	8. распределенный объект
	Unsigned32


	rw


	N


	0x00000000
	(2 байтовый индекс,

1 байтовый подиндекс,

1 байтовая ширина бита)


Второй полученный|принимают| PDO| (RxPDO2|) по умолчанию относятся к аналоговым выходам|аналоговый|. В зависимости от количества сконфигурированных выходов|выпуска|, необходимая длина PDO| вычисляется и распределяется соответствующим объектам|цели|.  

Для дискретных выходов,|выпуск| организованных в байтах, длина PDO| отображается в подиндексе 0.

Если распределение изменено, запись в подиндексе 0 будет скорректирована соответствующим образом.
Распределение TxPDO3-TxPDO16|
	Индекс


	Под-

индекс
	Имя
	Тип
	Aтр.


	Расп.


	Значение по умолчанию
	Значение



	0x1A02|

-

0x1A0F


	0
	Количество элементов


	Unsigned8


	rw


	N


	в зависимости от компонентов
	Распределительный параметр 3-10 полученного PDO; подиндекс 0: количество распределенных объектов

	
	1
	1. распределенный объект
	Unsigned32


	rw


	N


	0x00000000
	(2 байтовый индекс,

1 байтовый подиндекс,

1 байтовая ширина бита)

	
	2
	2. распределенный объект
	Unsigned32


	rw


	N


	0x00000000
	(2 байтовый индекс,

1 байтовый подиндекс,

1 байтовая ширина бита)

	
	...
	...
	...
	...
	...
	...
	...

	
	8
	8. распределенный объект
	Unsigned32


	rw


	N


	0x000000000
	(2 байтовый индекс,

1 байтовый подиндекс,

1 байтовая ширина бита)


Полученные|принимают| PDO| 3 - 16 (RxPDO3-16|) от шинного распределителя автоматически получают  типовое значение, зависящее от подключенных терминалов. Процедура описывается|изображает| в "Распределение PDO|".
CAN скорость передачи данных

	Индекс


	Под-

индекс
	Имя
	Тип
	Aтр.


	Расп.


	Значение по умолчанию
	Значение



	0x2001


	0
	CAN скорость передачи данных
	Unsigned8


	rw


	N


	0x01


	Установка  CAN скорости передачи данных


Этот элемент индекса устанавливает в EEPROM новую скорость передачи данных|.

При следующем включении (сбросе) шинный распределитель CAN| стартует с новой скоростью передачи данных.

	Значение
	CAN скорость передачи данных

	"00"
	1Mbit/s

	"01"
	500kbit/s

	"02"
	250kbit/s

	"03"
	125kbit/s

	"04"
	100kbit/s

	"05"
	50kbit/s

	"06"
	20kbit/s

	"07"
	10kbit/s

	"08"
	800kbit/s


Версия программной прошивки
	Индекс


	Под-

индекс
	Имя
	Тип
	Aтр.


	Расп.


	Значение по умолчанию
	Значение



	0x200A


	0
	Версия программной прошивки
	Видимая строка


	ro


	N


	
	Версия программной прошивки


VIPA| IM| 053 1CA00 = 1.0.2

Как только возвращаемое значение будет длиннее 4byte|, для передачи будет использоваться сегментированный протокол SDO|.

SLIO| версия шины
	Индекс


	Под-

индекс
	Имя
	Тип
	Aтр.


	Расп.


	Значение по умолчанию
	Значение



	0x200B


	0
	SLIO версия шины
	Unsigned8


	ro


	N


	0x01


	SLIO версия шины


Возможные значения|ценность|
0x01|: Системная версия SLIO| 1: Прерывания|перерыв| не поддерживаются

0x02|: Системная версия SLIO| 2: Прерывания|перерыв| поддерживаются

Имя устройства модуля

	Индекс


	Под-

индекс
	Имя
	Тип
	Aтр.


	Расп.


	Значение по умолчанию
	Значение



	0x2028


	0
	Количество подключенных модулей
	Unsigned8


	ro


	N


	
	Содержит общую информацию об устройстве (количество входов)

	
	1
	Модуль 1


	Видимая строка
	ro


	N


	
	Имя устройства Модуля 1

	
	...
	...
	...
	...
	...
	...
	...

	
	N


	Модуль N


	Видимая строка
	ro


	N


	
	Имя устройства Модуль N




VIPA| 021-1BF00 = VIPA| 021-1BF00

VIPA| 022-1BF00 = VIPA| 022-1BF00

Как только возвращаемое значение будет длиннее 4byte|, для передачи будет использоваться сегментированный протокол SDO|.
Контроль|ревизия| технических средств модуля

	Индекс


	Под-

индекс
	Имя
	Тип
	Aтр.


	Расп.


	Значение по умолчанию
	Значение



	0x2029


	0
	Количество подключенных модулей
	Unsigned8


	ro


	N


	
	Содержит общую информацию об устройстве 
(количество входов)

	
	1
	Модуль 1


	Видимая строка
	ro


	N


	
	Аппаратный контроль 
Module 1

	
	...
	...
	...
	...
	...
	...
	...

	
	N


	Модуль N


	Видимая строка
	ro


	N


	
	Аппаратный контроль Module N


VIPA| 021-1BF00 = V20|
VIPA| 022-1BF00 = V20|
Для передачи используется сегментированный протокол SDO|.
Контроль|ревизия| программного обеспечения модуля

	Индекс


	Под-

индекс
	Имя
	Тип
	Aтр.


	Расп.


	Значение по умолчанию
	Значение



	0x202A


	0
	Количество подключенных модулей
	Unsigned8


	ro


	N


	
	Содержит общую информацию об устройстве 
(количество входов)

	
	1
	Модуль 1


	Видимая строка
	ro


	N


	
	Контроль программного обеспечения Модуля 1

	
	...
	...
	...
	...
	...
	...
	...

	
	N


	Модуль N


	Видимая строка
	ro


	N


	
	Контроль программного обеспечения Модуль N


Не поддерживается дискретными и функциональными модулями!

VIPA| 031-1BB30 = V124|
Для передачи используется сегментированный протокол SDO|.
Порядковый номер модуля

	Индекс


	Под-

индекс
	Имя
	Тип
	Aтр.


	Расп.


	Значение по умолчанию
	Значение



	0x202B


	0
	Количество подключенных модулей
	Unsigned8


	ro


	N


	
	Содержит общую информацию об устройстве 
(количество входов)

	
	1
	Модуль 1
	Unsigned32
	ro
	N
	
	Порядковый номер Модуля 1

	
	...
	...
	...
	...
	...
	...
	...

	
	N

	Модуль N
	Unsigned32
	ro
	N
	
	Порядковый номер Модуль N


Версия шинного распределителя CAN FPGA | 
	Индекс


	Под-

индекс
	Имя
	Тип
	Aтр.


	Расп.


	Значение по умолчанию
	Значение



	0x2030


	0
	Версия FPGA


	Unsigned16


	ro


	N


	
	Версия FPGA




Версия Модуля FPGA|
	Индекс


	Под-

индекс
	Имя
	Тип
	Aтр.


	Расп.


	Значение по умолчанию
	Значение



	0x2031


	0
	Количество подключенных модулей
	Unsigned8


	ro


	N


	
	Содержит общую информацию об устройстве 
(количество входов)

	
	1
	Модуль 1
	Unsigned16
	ro
	N
	
	FPGA версия Модуля 1

	
	...
	...
	...
	...
	...
	...
	...

	
	N


	Модуль N


	Unsigned16


	ro


	N


	
	FPGA версия Модуль N




CAN шинный распределитель MxFile|
	Индекс


	Под-

индекс
	Имя
	Тип
	Aтр.


	Расп.


	Значение по умолчанию
	Значение



	0x2040


	0
	MxFile


	Видимая строка
	ro


	N


	
	MxFile




VIPA| 053-1CA00 = MX000029.xyz

Для передачи используется сегментированный протокол SDO|.
Модуль MxFile|
	Индекс


	Под-

индекс
	Имя
	Тип
	Aтр.


	Расп.


	Значение по умолчанию
	Значение



	0x2041


	0
	Количество подключенных модулей
	Unsigned8


	ro


	N


	
	Содержит общую информацию об устройстве 
(количество входов)

	
	1
	Модуль 1


	Видимая строка
	ro


	N


	
	MxFile Модуля 1

	
	...
	...
	...
	...
	...
	...
	...

	
	N


	Модуль N


	Видимая строка
	ro


	N


	
	MxFile Модуль N




VIPA| 021-1BF00 = MX000006.xyz

VIPA| 022-1BF00 = MX000015.xyz

Для передачи используется сегментированный протокол SDO|.
Версия Продукта CAN шинного распределителя |изделия
	Индекс


	Под-

индекс
	Имя
	Тип
	Aтр.


	Расп.


	Значение по умолчанию
	Значение



	0x2050


	0
	Версия FPGA


	Видимая строка
	ro


	N


	
	Версия Продукта




VIPA| 053-1CA00 = 01.V10.001

Для передачи используется сегментированный протокол SDO|.
Версия Продукта|изделия| Модуля

	Индекс


	Под-

индекс
	Имя
	Тип
	Aтр.


	Расп.


	Значение по умолчанию
	Значение



	0x2051


	0
	Количество подключенных модулей
	Unsigned8


	ro


	N


	
	Содержит общую информацию об устройстве 
(количество входов)

	
	1
	Модуль 1


	Видимая строка
	ro


	N


	
	Версия продукта Модуля 1



	
	...
	...
	...
	...
	...
	...
	...

	
	N


	Модуль N


	Видимая строка
	ro


	N


	
	Версия продукта Модуль N




VIPA| 021-1BF00 = 01.V30.001

VIPA| 022-1BF00 = 01.V30.001

Для передачи используется сегментированный протокол SDO|.
Контроль|изобретательность| PDO|
	Индекс


	Под-

индекс
	Имя
	Тип
	Aтр.


	Расп.


	Значение по умолчанию
	Значение



	0x2400


	0
	Количество элементов
	Unsigned8


	ro


	N


	0x10


	Контроль времени для RxPDO

	
	1
	RxPDO1
	Unsigned16
	rw
	N
	0x0000
	Значение таймера [ms]

	
	2
	RxPDO2
	Unsigned16
	rw
	N
	0x0000
	Значение таймера [ms]

	
	...
	...
	...
	...
	...
	...
	...

	
	16
	RxPDO16
	Unsigned16
	rw
	N
	0x0000
	Значение таймера [ms]


Контроль|изобретательность| начинается|начинает|, как только значение таймера стает|хронометр| неравным 0. Каждый полученный RxPDO| сбрасывает таймер|хронометр|. Когда таймер|хронометр| достигает значения уставки|истекает|, шинный распределитель CAN| переходит в состояние|штате|, "подготовка|эксплуатационном|", и посылает аварийную телеграмму.

Диагностическая запись данных 0 Модуля
	Индекс


	Под-

индекс
	Имя
	Тип
	Aтр.


	Расп.


	Значение по умолчанию
	Значение



	0x2F00


	0
	Количество подключенных модулей
	Unsigned8


	ro


	N


	
	Содержит общую информацию об устройстве 
(количество входов)

	
	1
	Модуль 1


	8-ми символьная строка
	ro


	N


	
	Диагностическая запись данных 0 Модуля 1

	
	...
	...
	...
	...
	...
	...
	...

	
	N


	Модуль N


	8-ми символьная строка
	ro


	N


	
	Диагностическая запись данных 0 Модуль N




Запись|отчет| устанавливает|заставила| 0, составляет 4 байта и соответствует первым 4-м байтам диагностических данных.

Диагностическая запись данных 1 Модуля

	Индекс


	Под-

индекс
	Имя
	Тип
	Aтр.


	Расп.


	Значение по умолчанию
	Значение



	0x2F01


	0
	Количество подключенных модулей
	Unsigned8


	ro


	N


	
	Содержит общую информацию об устройстве 
(количество входов)

	
	1
	Модуль 1


	8-ми символьная строка
	ro


	N


	
	Диагностическая запись данных 1 Модуля 1

	
	...
	...
	...
	...
	...
	...
	...

	
	N


	Модуль N


	8-ми символьная строка
	ro


	N


	
	Диагностическая запись данных 1 Модуль N


Для передачи используется сегментированный протокол SDO|.
Ошибка Инициализации Модуля

	Индекс


	Под-

индекс
	Имя
	Тип
	Aтр.


	Расп.


	Значение по умолчанию
	Значение



	0x2F02


	0
	Количество подключенных модулей
	Unsigned8


	ro


	N


	
	Содержит общую информацию об устройстве 
(количество входов)

	
	1
	Модуль 1


	Unsigned16


	ro


	N


	
	Ошибка инициализации Модуля 1

	
	...
	...
	...
	...
	...
	...
	...

	
	N


	Модуль N


	Unsigned16


	ro


	N


	
	Ошибка инициализации Модуль N


Возможные значения|ценность|:

0: все OK
Bit 0: CRC ошибка

Bit 1: FPGA версия устарела| 

Bit 4: MxFile| - ошибка в группе 0

Bit 5: MxFile| - ошибка в группе x

Bit 11: неизвестный модуль

1. Параметр Модуля 

	Индекс


	Под-

индекс
	Имя
	Тип
	Aтр.


	Расп.


	Значение по умолчанию
	Значение



	0x3100 


	0
	Количество элементов

	Unsigned8


	ro


	N


	в зависимости от количества конфигурируемых модулей


	Количество конфигурируемых|конфигурированных| модулей

0x00| : модуль недоступен

0хXX : XX количество доступных конфигурируемых модулей

	
	1
	1. Парам. 
1. Модуль


	Unsigned8


	wo
	N


	в зависимости от

компонентов

	1. Байт параметра 
1. конфигурируемого модуля

	
	2
	1. Парам. 
2. Модуль
	Unsigned8


	wo
	N


	в зависимости от

компонентов
	1. Байт параметра 
2. конфигурируемого модуля

	
	...
	...
	...
	...
	...
	...
	...

	
	64
	1. Парам. 
64. Модуль
	Unsigned8


	wo
	N


	в зависимости от

компонентов
	1. Байт параметра 
64. конфигурируемый модуль


Количество конфигурируемых|конфигурированных| модулей определяется|решает| с помощью индекса 0x3100 и подиндекса 0.

Через подиндекс 1 можно доступиться к 1. байт параметра 1. конфигурируемого|конфигурированного| модуля. Имейте в виду, это значение|ценность| не соответствует номеру слота, а позиции|положению| в пределах конфигурируемых|конфигурированных| модулей.

1. байт параметра 1. конфигурируемого|конфигурированного| модуля присваивается подиндексу 1, 1. байт параметра 2. модуля  присваивается подиндексу 2, и так далее.

2. ... 65. Параметр Модуля 

	Индекс


	Под-

индекс
	Имя
	Тип
	Aтр.


	Расп.


	Значение по умолчанию
	Значение



	0x3101 


	1
	2. Парам. 
1. Модуль
	Unsigned8


	wo
	N


	в зависимости от

компонентов
	2. Байт параметра 
1. конфигурируемого модуля

	
	2
	2. Парам. 
2. Модуль
	Unsigned8


	wo
	N


	в зависимости от

компонентов
	2. Байт параметра 
2. конфигурируемого модуля

	
	...
	...
	...
	...
	...
	...
	...

	
	64
	2. Парам. 
64. Модуль
	Unsigned8


	wo
	N


	в зависимости от

компонентов
	2. Байт параметра 
64. конфигурируемого модуля

	0x3102 


	1
	3. Парам. 
1. Модуль
	Unsigned8


	wo
	N


	в зависимости от

компонентов
	3. Байт параметра 
1. конфигурируемого модуля

	
	2
	3. Парам. 
2. Модуль
	Unsigned8


	wo
	N


	в зависимости от

компонентов
	3. Байт параметра 
2. конфигурируемый модуль

	
	...
	...
	...
	...
	...
	...
	...

	
	64
	3. Парам. 
64. Модуль
	Unsigned8


	wo
	N


	в зависимости от

компонентов
	3. Байт параметра 
64. конфигурируемого модуля

	...
	...
	...
	...
	...
	...
	...
	...

	0x3140 


	1
	65. Парам. 
1. Модуль
	Unsigned8


	wo
	N


	в зависимости от

компонентов
	65. Байт параметра 
1. конфигурируемый модуль

	
	2
	65. Парам. 
2. Модуль
	Unsigned8


	wo

	N


	в зависимости от

компонентов
	65. Байт параметра 
2. конфигурируемого модуля

	
	...
	...
	...
	...
	...
	...
	...

	
	64
	65. Парам. 
64. Модуль
	Unsigned8


	wo
	N


	в зависимости от

компонентов
	65. Байт параметра 
64. конфигурируемого модуля


К параметрам 2. ... 65. одного модуля можно доступиться через индекс 0x3101 ... 0x3140. Здесь модуль 1. ... 64. определяется через подиндекс 1 ... 64.
Записываемые параметры 

	Индекс


	Под-

индекс
	Имя
	Тип
	Aтр.


	Расп.


	Значение по умолчанию
	Значение



	0x31FF


	0
	Количество элементов


	Unsigned8


	ro


	N


	в зависимости от количества конфигурируемых модулей

	Количество конфигурируемых|конфигурированных| модулей

0x00|: модуль недоступен

0хXX: XX количество доступных конфигурируемых модулей

	
	1
	Парам. 1. Модуль


	Unsigned8


	wo
	N


	0x00 ... 0xFF


	Запись параметров в 1. модуль с любым доступом записи

	
	2
	Парам. 2. Модуль


	Unsigned8


	wo
	N


	0x00 ... 0xFF


	Запись параметров в 2. модуль с любым доступом записи 



	
	...
	...
	...
	...
	...
	...
	...

	
	64
	Парам. 64. Модуль


	Unsigned8


	wo

	N


	0x00 ... 0xFF


	Запись параметров в 64. модуль с любым доступом записи 




Количество конфигурируемых|конфигурированных| модулей определяется индексом 0x31FF| и подиндексом 0.

Активация инициализированных|задает| параметров через индекс 0x3100 ... 0x3140 осуществляется любым доступом записи в индекс 0x31FF|. Здесь|сюда| модуль 1 - 64 определяется подиндексом 1 ... 64.

Пример

Система SLIO| состоит из следующих конфигурируемых|конфигурированных| модулей:

- 031-1BB30|
- 032-1BB30|
Доступные параметры имеют следующие индексы: 

Изменяемые параметры

	Индекс
	Подиндекс
	

	
	1
	2

	
	031-1BB30
	032-1BB30

	0x3100
	Функциональный канал 0
	зарезервировано

	0x3101
	Функциональный канал 1
	Распознавание короткого замыкания

	0x3102
	зарезервировано
	Функциональный канал 0

	0x3103
	зарезервировано
	Функциональный канал 1


Записываемые|запишите| параметры

	Индекс
	Подиндекс
	

	
	1
	2

	
	031-1BB30
	032-1BB30

	0x31FF
	Напишите параметры
	Напишите параметры


Доступ записи шинного распределителя|отчета|
	Индекс


	Под-

индекс
	Имя
	Тип
	Aтр.


	Расп.


	По умолчанию
	Значение



	0x3200


	0x00


	Количество элементов
	Unsigned8


	ro


	N


	0xFF


	Количество установок записи

	
	0x50
	Имя устройства
	Видимая строка
	ro
	N
	
	Имя устройства

	
	0x51
	HW Rev.
	Видимая строка
	ro
	N
	
	Аппаратная версия

	
	0x52
	SW Rev.
	Видимая строка
	ro
	N
	
	Контроль SW

	
	0x53
	Серийный No.
	Unsigned32
	ro
	N
	
	Серийный номер

	
	0x54
	FPGA версия
	Unsigned16
	ro
	N
	
	Версия FPGA


К шинному распределителю доступаются через индекс 0x3200. Через подиндекс, определяется количество установок записи.

Доступ записи функциональных модулей|отчета|
	Индекс


	Под-

индекс
	Имя
	Тип
	Aтр.


	Расп.


	По умолч.
	Значение



	0x3201...

0x3240
	0x00
	Количество элементов
	Unsigned8
	ro
	N
	0xFF
	Количество установок записи
модулей в слоте 1 ... 64

	
	0x01


	Диаг. RS1


	8-ми символьная строка
	r


	N


	
	Диагностическая запись 1



	
	0x02


	Диаг. RS0


	8-ми символьная строка
	r


	N


	
	Диагностическая запись 0



	
	0x01


	Парам. RS1


	8-ми символьная строка
	w


	N


	
	Параметрическая запись 1



	
	0x02


	Парам. RS0


	8-ми символьная строка
	w


	N


	
	Параметрическая запись 0



	
	0x50


	Имя устройства
	Видимая строка
	ro


	N


	
	Имя устройства



	
	0x51
	HW Rev.
	Видимая строка
	ro
	N
	
	Контроль HW

	
	0x52
	SW Rev.
	Видимая строка
	ro
	N
	
	Контроль SW

	
	0x53
	Серийный No.
	Unsigned32
	ro
	N
	
	Серийный номер

	
	0x54
	FPGA верс.
	Unsigned16
	ro
	N
	
	Версия FPGA

	
	0x7D


	RS 0...N
	8-ми символьная строка
	rw


	N


	
	Установка записи 0...N



	
	0x7E


	RS 0


	8-ми символьная строка
	rw


	N


	
	Установка записи 0



	
	0x7F


	RS 1


	8-ми символьная строка
	rw


	N


	
	Установка записи 1



	
	0x80


	RS 128


	8-ми символьная строка
	rw


	N


	
	Установка записи 128



	
	0x81


	RS 129


	8-ми символьная строка
	rw


	N


	
	Установка записи 129



	
	...
	...
	...
	...
	...
	
	...

	
	0xAF


	RS 175


	8-ми символьная строка
	rw


	N


	
	Установка записи 175




Установка записи назначенных функциональных модулей в слоте 1...64 осуществляется по индексу 0x3201...0x3240.

Установка записи определяется соответствующим подиндексом.

    [image: image15.wmf]
Примечание!
Помните, что с доступом записи к подиндексу 0x01/0x02 установка записи 1/0 из данных параметра записывается, но с доступом для чтения - установка записи 1/0 из данных диагностики читается!

2/4 bit Дискретные входы|вклад|
	Индекс


	Под-

индекс
	Имя
	Тип
	Aтр.


	Расп.


	По умолч.
	Значение



	0x5000
	0x00


	2/4 bit дискретный входной блок
	Unsigned8


	ro


	N


	0x01


	Количество доступных дискретных 8bit входных блоков

	
	0x01
	1. входной блок
	Unsigned8
	ro
	Y
	
	1. дискретный входной блок

	
	...
	...
	...
	...
	...
	...
	...

	
	0x40
	64. входной блок
	Unsigned8
	ro
	Y
	
	64. дискретный входной блок


2/4 bit Поляризированные Дискретные входы 

	Индекс


	Под-

индекс
	Имя
	Тип
	Aтр.


	Расп.


	По умолч.
	Значение



	0x5002


	0x00


	2/4 bit дискретный входной блок
	Unsigned8


	ro


	N


	0x01


	Количество доступных дискретных 8bit входных блоков

	
	0x01


	1. входной блок


	Unsigned8


	rw


	N


	0x00


	1. поляризированный дискретный входной блок

	
	...
	...
	...
	...
	...
	...
	...

	
	0x40


	64. входной блок


	Unsigned8


	rw


	N


	0x00


	64. поляризированный дискретный входной блок


Индивидуальная инверсия|перевернутость| входных каналов 

1 = Инвертированный вход|вклад|
0 = Не инвертированный вход|вклад|
22/4 bit Дискретные выходы|выпуск|
	Индекс


	Под-

индекс
	Имя
	Тип
	Aтр.


	Расп.


	По умолч.
	Значение



	0x5200
	0x00


	2/4 bit дискретный выходной блок
	Unsigned8


	ro


	N


	0x01


	Количество доступных дискретных 8bit выходных блоков

	
	0x01


	1. выходной блок
	Unsigned8


	rw


	Y


	
	1. дискретный выходной блок

	
	...
	...
	...
	...
	...
	...
	...

	
	0x40
	64. выходной блок
	Unsigned8
	rw
	Y
	
	64. дискретный выходной блок


2/4 bit Поляризированные Дискретные выходы|замены|
	Индекс


	Под-

индекс
	Имя
	Тип
	Aтр.


	Расп.


	По умолч.
	Значение



	0x5202


	0x00
	2/4 bit дискретный выходной блок
	Unsigned8


	ro


	N


	В зависимости от комплектации
	Количество доступных дискретных 8bit выходных блоков

	
	0x01


	1. выходной блок
	Unsigned8


	rw


	N


	0x00


	1. поляризированный дискретный выходной блок

	
	...
	...
	...
	...
	...
	...
	...

	
	0x40


	64. выходной блок
	Unsigned8


	rw


	N


	0x00


	64. поляризированный дискретный выходной блок


Индивидуальная инверсия|перевернутость| выходных каналов|выпуска| 

1 = Инвертированный выход|выпуск|
0 = Не инвертированный выход
2/4 bit Режим ошибки Дискретных выходов|способа|
	Индекс


	Под-

индекс
	Имя
	Тип
	Aтр.


	Расп.


	По умолч.
	Значение



	0x5206


	0x00


	2/4 bit дискретный выходной блок
	Unsigned8


	ro


	N


	В зависимости от комплектации
	Количество доступных дискретных 8bit выходных блоков

	
	0x01


	1. выходной блок
	Unsigned8


	rw


	N


	0xFF


	1. дискретный выходной блок в режиме ошибки

	
	...
	...
	...
	...
	...
	...
	...

	
	0x40


	64. выходной блок
	Unsigned8


	rw


	N


	0xFF


	64. дискретный выходной блок в режиме ошибки


С помощью|посредством| этого объекта|цели| вы можете сконфигурировать при переходе канала в ошибку|случае|выпуска| определенное значение, которое, устанавливается  объектом|целью| 0x5207.

1 = берется значение|ценность|, определенное в объекте|цели| 0x5207

2/4 bit Значение Дискретных выходов при ошибке|ценности|
0 = при ошибке выходное значение фиксируется
	Индекс


	Под-

индекс
	Имя
	Тип
	Aтр.


	Расп.


	По умолч.
	Значение



	0x5207


	0x00


	2/4 bit дискретный выходной блок
	Unsigned8


	ro


	N


	В зависимости от комплектации
	Количество доступных дискретных 8bit выходных блоков

	
	0x01


	1. выходной блок
	Unsigned8


	rw


	N


	0x00


	1. Значение дискретного выходного блока при ошибке


	
	...
	...
	...
	...
	...
	...
	...

	
	0x40


	64. выходной блок
	Unsigned8


	rw


	N


	0x00


	64. Значение дискретного выходного блока при ошибке


При активированном режиме ошибки и появлении ошибки, устанавливается определенное здесь значение|способом||берет|.

Счетное|противоположное| значение|ценность|
	Индекс


	Под-

индекс
	Имя
	Тип
	Aтр.


	Расп.


	По умолч.
	Значение



	0x5400


	0x00


	Макс. количество записей

	Unsigned8


	ro


	N


	В зависимости от комплектации
	Количество доступных  |противоположных| значений счета|ценности|


	
	0x01


	1. счетное значение
	Unsigned32


	ro


	Y


	
	1. счетное значение



	
	...
	...
	...
	...
	...
	...
	...

	
	0x20


	32. счетное значение
	Unsigned32


	ro


	Y


	
	32. счетное значение




Значение|ценность| счетной блокировки|противоположной||замка|
	Индекс


	Под-

индекс
	Имя
	Тип
	Aтр.


	Расп.


	По умолч.
	Значение



	0x5401
	0x00
	Макс. количество записей
	Unsigned8
	ro
	N
	В зависимости от комплектации
	Количество доступных  |противоположных| значений счетной блокировки|замка|

	
	0x01


	1. значение счетной блокировки
	Unsigned32


	ro


	Y


	
	1. значение счетной блокировки


	
	...
	...
	...
	...
	...
	...
	...

	
	0x20


	32. значение счетной блокировки
	Unsigned32


	ro


	Y


	
	32. значение счетной блокировки



Счетное значение статуса|ценность| |противоположного
	Индекс


	Под-

индекс
	Имя
	Тип
	Aтр.


	Расп.


	По умолч.
	Значение



	0x5402


	0x00


	Макс. количество записей
	Unsigned8


	ro


	N


	В зависимости от комплектации
	Количество доступных счетных |противоположныхзначений статуса

	
	0x01


	1. счетное |противоположныхзначение статуса
	Unsigned16


	ro


	Y


	
	1. счетное |противоположныхзначение статуса

	
	...
	...
	...
	...
	...
	...
	...

	
	0x20


	32. счетное |противоположныхзначение статуса
	Unsigned16


	ro


	Y


	
	32. счетное |противоположныхзначение статуса


Счетное значение |противоположное| µsТикера| |ценность|
	Индекс


	Под-

индекс
	Имя
	Тип
	Aтр.


	Расп.


	По умолч.
	Значение



	0x5403
	0x00
	Макс. количество записей
	Unsigned8
	ro
	N
	В зависимости от комплектации
	Количество доступных счетных |противоположныхзначений|противоположных| µs| тикера|маятника|

	
	0x01


	1. счетное значение
µs тикера
	Unsigned16


	ro


	Y


	
	1. счетное значение
µs тикера


	
	...
	...
	...
	...
	...
	...
	...

	
	0x20


	32. счетное значение
µs тикера
	Unsigned16


	ro


	Y


	
	32. счетное значение
µs тикера



SSI Значение|ценность|
	Индекс


	Под-

индекс
	Имя
	Тип
	Aтр.


	Расп.


	По умолч.
	Значение



	0x5410


	0x00


	Макс. количество записей
	Unsigned8


	ro


	N


	В зависимости от комплектации
	Количество доступных 
SSI| значений|ценности|


	
	0x01


	1. SSI значение
	Unsigned32


	ro


	Y


	
	1. SSI значение


	
	...
	...
	...
	...
	...
	...
	...

	
	0x10


	16. SSI значение
	Unsigned32


	ro


	Y


	
	16. SSI значение


Значение SSI  µsТикера |
	Индекс


	Под-

индекс
	Имя
	Тип
	Aтр.


	Расп.


	По умолч.
	Значение



	0x5411
	0x00
	Макс. количество записей
	Unsigned8
	ro
	N
	В зависимости от комплектации
	Количество доступных 
SSI| значений 
µs||ценности| тикера|маятника|

	
	0x01


	1. SSI значение
µs тикера
	Unsigned16


	ro


	Y


	
	1. SSI значение
µs тикера

	
	...
	...
	...
	...
	...
	...
	...

	
	0x10


	16. SSI значение
µs тикера
	Unsigned16


	ro


	Y


	
	16. SSI значение
µs тикера


PWM| значение|ценность| статуса

	Индекс


	Под-

индекс
	Имя
	Тип
	Aтр.


	Расп.


	По умолч.
	Значение



	0x5420


	0x00


	Макс. количество записей
	Unsigned8


	ro


	N


	В зависимости от комплектации
	Количество доступных PWM значений статуса

	
	0x01


	1. PWM 
значение статуса
	Unsigned16


	ro


	Y


	
	1. PWM значение статуса

	
	...
	...
	...
	...
	...
	...
	...

	
	0x10


	16. PWM значение статуса
	Unsigned16


	ro


	Y


	
	16. PWM значение статуса


ETS| Дискретные входа|вклад||пальца|
	Индекс


	Под-

индекс
	Имя
	Тип
	Aтр.


	Расп.


	По умолч.
	Значение



	0x5430
	0x00


	Макс. количество записей

	Unsigned8


	ro


	N


	В зависимости от комплектации
	Количество доступных входных ETS значений|ценности| |


	
	0x01
	1. ETS значение
	Unsigned32
	ro
	Y
	
	1. ETS значение

	
	...
	...
	...
	...
	...
	...
	...

	
	0x3C
	60. ETS значение
	Unsigned32
	ro
	Y
	
	60. ETS значение


Вретя µsТикера| |маятника|
	Индекс


	Под-

индекс
	Имя
	Тип
	Aтр.


	Расп.


	По умолч.
	Значение



	0x5431


	0
	µs тикер

[ms]
	Unsigned32


	ro


	Y


	0x0000


	Время 32bit µs тикера Системы SLIO


Статус Дискретных ETS выходов|выпуск|  |
	Индекс


	Под-

индекс
	Имя
	Тип
	Aтр.


	Расп.


	По умолч.
	Значение



	0x5440


	0x00


	Количество модулей
	Unsigned8


	ro


	N


	В зависимости от комплектации
	Количество доступных выходных ETS| модулей|выпуска|


	
	0x01


	1. ETS модуль 
	Unsigned32


	ro


	Y


	
	Статус 1. ETS модуль



	
	...
	...
	...
	...
	...
	...
	...

	
	0x04
	4. ETS модуль
	Unsigned32
	ro
	Y
	
	Статус 4. ETS модуль


Сравнительное значение счета|ценность||противоположного|
	Индекс


	Под-

индекс
	Имя
	Тип
	Aтр.


	Расп.


	По умолч.
	Значение



	0x5600


	0x00


	Макс. количество записей
	Unsigned8


	ro


	N


	В зависимости от комплектации
	Количество доступных сравнительных значений счета|ценности||противоположного|

	
	0x01


	1. сравнительное значение счета
	Unsigned32


	rw


	Y


	
	1. сравнительное значение счета

	
	...
	...
	...
	...
	...
	...
	...

	
	0x20


	32. сравнительное значение счета
	Unsigned32


	rw


	Y


	
	32. сравнительное значение счета


Значение уставки

	Индекс


	Под-

индекс
	Имя
	Тип
	Aтр.


	Расп.


	По умолч.
	Значение



	0x5601


	0x00


	Макс. количество записей
	Unsigned8


	ro


	N


	В зависимости от комплектации
	Количество доступных  значений уставок


	
	0x01


	1. значение уставки
	Unsigned32


	rw


	Y


	
	1. значение уставки


	
	...
	...
	...
	...
	...
	...
	...

	
	0x20


	32. значение уставки
	Unsigned32


	rw


	Y


	
	32. значение уставки


Значение|ценность| контроля счета|изобретательности|
	Индекс


	Под-

индекс
	Имя
	Тип
	Aтр.


	Расп.


	По умолч.
	Значение



	0x5602


	0x00


	Макс. количество записей
	Unsigned8


	ro


	N


	В зависимости от комплектации
	Количество доступных значений|ценности| контроля счета|изобретательности|


	
	0x01


	1. значение  контроля счета
	Unsigned16


	rw


	Y


	
	1. значение  контроля счета


	
	...
	...
	...
	...
	...
	...
	...

	
	0x20


	32. значение  контроля счета
	Unsigned16


	rw


	Y


	
	32. значение  контроля счета


PWM| Значение|ценность| длительности импульса|
	Индекс


	Под-

индекс
	Имя
	Тип
	Aтр.


	Расп.


	По умолч.
	Значение



	0x5620


	0x00


	Макс. количество записей
	Unsigned8


	ro


	N


	В зависимости от комплектации
	Количество доступных PWM| значений длительности|ценности| импульса

	
	0x01


	1. PWM значение
	Unsigned32


	rw


	Y


	
	1. PWM значение длительности|ценности| импульса

	
	...
	...
	...
	...
	...
	...
	...

	
	0x10


	16. PWM значение
	Unsigned32


	rw


	Y


	
	16. PWM значение длительности|ценности| импульса


PWM Контрольное значение|ценность| |
	Индекс


	Под-

индекс
	Имя
	Тип
	Aтр.


	Расп.


	По умолч.
	Значение



	0x5621
	0x00
	Макс. количество записей
	Unsigned8
	ro
	N
	В зависимости от комплектации
	Количество доступных PWM контрольных  значений

	
	0x01


	1. PWM Контрольное значение
	Unsigned16
	rw
	Y
	
	1. Контрольное значение PWM

	
	...
	...
	...
	...
	...
	...
	...

	
	0x10


	16. PWM Контрольное значение
	Unsigned16


	rw


	Y


	
	16. Контрольное значение PWM


ETS Дискретные выходы|
	Индекс


	Под-

индекс
	Имя
	Тип
	Aтр.


	Расп.


	По умолч.
	Значение



	0x5640


	0x00


	Макс. количество записей
	Unsigned8


	ro


	N


	В зависимости от комплектации

	Количество доступных ETS дискретных выходов


	
	0x01


	1. ETS значение 
	Unsigned32


	rw


	Y


	
	1. ETS значение

	
	...
	...
	...
	...
	...
	...
	...

	
	0x3C


	60. ETS значение

	Unsigned32


	rw


	Y


	
	60. ETS значение



8 bit дискретные входы|вклад|
	Индекс


	Под-

индекс
	Имя
	Тип
	Aтр.


	Расп.


	По умолч.
	Значение



	0x6000


	0x00


	8bit дискретный входной блок
	Unsigned8


	ro


	N


	0x01


	Количество доступных 8bit дискретных входных блоков

	
	0x01


	1. входной блок
	Unsigned8


	ro


	Y


	
	1. дискретный входной блок

	
	...
	...
	...
	...
	...
	...
	...

	
	0x40


	64. входной блок
	Unsigned8


	ro


	Y


	
	64. дискретный входной блок


8 bit поляризированные дискретные входы 

	Индекс


	Под-

индекс
	Имя
	Тип
	Aтр.


	Расп.


	По умолч.
	Значение



	0x6002


	0x00


	8bit дискретный входной блок
	Unsigned8


	ro


	N


	0x01


	Количество доступных 8bit дискретных входных блоков


	
	0x01


	1. входной блок
	Unsigned8


	rw


	N


	0x00


	1. поляризированный дискретный входной блок

	
	...
	...
	...
	...
	...
	...
	...

	
	0x40


	64. входной блок
	Unsigned8


	rw


	N


	0x00


	64. поляризированный дискретный входной блок


Индивидуальное инвертирование входной полярности: 

1 = инвертированный вход|вклад|
0 = не инвертированный вход|вклад|
8 bit дискретные выходы|выпуск|
	Индекс


	Под-

индекс
	Имя
	Тип
	Aтр.


	Расп.


	По умолч.
	Значение



	0x6200


	0x00


	8bit дискретный выходной блок
	Unsigned8


	ro


	N


	0x01


	Количество доступных 8bit дискретных выходных блоков



	
	0x01


	1. выходной блок
	Unsigned8


	rw


	Y


	
	1. блок дискретных выходов



	
	...
	...
	...
	...
	...
	...
	...

	
	0x40


	64. выходной блок
	Unsigned8


	rw


	Y


	
	64. блок дискретных выходов


8 bit канально поляризированные дискретные выходы|замены|
	Индекс


	Под-

индекс
	Имя
	Тип
	Aтр.


	Расп.


	По умолч.
	Значение



	0x6202


	0x00


	8bit дискретный выходной блок
	Unsigned8


	ro


	N


	В зависимости от комплектации
	Количество доступных 8bit дискретных выходных блоков

	
	0x01


	1. выходной блок
	Unsigned8


	rw


	N


	0x00


	1. поляризированный блок дискретных выходов

	
	...
	...
	...
	...
	...
	...
	...

	
	0x40


	64. выходной блок
	Unsigned8


	rw


	N


	0x00


	64. поляризированный блок дискретных выходов


Индивидуальное инвертирование входных каналов:
1 = инвертированный выход|вклад|
0 = не инвертированный выход|вклад|
8 bit Режим ошибки Дискретных выходов

	Индекс


	Под-

индекс
	Имя
	Тип
	Aтр.


	Расп.


	По умолч.
	Значение



	0x6206


	0x00


	8bit дискретный выходной блок
	Unsigned8


	ro


	N


	0x01


	Количество доступных 8bit дискретных выходных блоков

	
	0x01


	1. выходной блок
	Unsigned8


	rw


	N


	0xFF


	1. выходной дискретный блок режима ошибки

	
	...
	...
	...
	...
	...
	...
	...

	
	0x40


	64. выходной блок
	Unsigned8


	rw


	N


	0xFF


	64. выходной дискретный блок режима ошибки


Этот объект|цель| указывает, устанавливается|заставляет| ли выход|выпуск| в предварительно определенное значение|ценности| (установки|заставьте| объекта|цели| 0x6207) в случае внутренней ошибки|отказа| устройства|прибора|.

1 = принимает |догоните|значение|ценность| из объекта|цели| 0x6207 

0 = в случае ошибки сохраняет значение выхода 

8 bit Значение Дискретных выходов при ошибке|выпуск||ценности|
	Индекс


	Под-

индекс
	Имя
	Тип
	Aтр.


	Расп.


	По умолч.
	Значение



	0x6207


	0x00


	8bit дискретный выходной блок
	Unsigned8


	ro


	N


	В зависимости от комплектации
	Количество доступных 8bit дискретных выходных блоков

	
	0x01


	1. выходной блок


	Unsigned8


	rw


	N


	0x00


	1. значение дискретного выходного блока при ошибке

	
	...
	...
	...
	...
	...
	...
	...

	
	0x40


	64. выходной блок
	Unsigned8


	rw


	N


	0x00
	64. значение дискретного выходного блока при ошибке


При активном режиме ошибки|способ|, сбой|отказ| устройства|прибора| устанавливает|заставляют| выходы |выпуск| в значение|ценности|, предустановленное в|формирует| этом объекте|целью|.

Аналоговые Входы|вклад||аналоговый|
	Индекс


	Под-

индекс
	Имя
	Тип
	Aтр.


	Расп.


	По умолч.
	Значение



	0x6401


	0x00


	2byte входной |вклад|блок|препятствие|

	Unsigned8


	ro


	N


	В зависимости от комплектации
	Количество доступных |вклада| аналоговых входов|аналоговый|


	
	0x01


	1. входной канал
	Unsigned16


	ro


	Y


	
	1. аналоговый входной канал 

	
	...
	...
	...
	...
	...
	...
	...

	
	0xFE


	254. входной канал
	Unsigned16


	ro


	Y


	
	254. аналоговый входной канал


Аналоговые выходы
	Индекс


	Под-

индекс
	Имя
	Тип
	Aтр.


	Расп.


	По умолч.
	Значение



	0x6411


	0x00


	2byte выходной блок
	Unsigned8


	ro


	N


	В зависимости от комплектации
	Количество доступных |вклада| аналоговых выходов

	
	0x01


	1. входной канал
	Unsigned16


	ro


	Y


	
	1. аналоговый выходной канал

	
	...
	...
	...
	...
	...
	...
	...

	
	0xFE


	254. входной канал

	Unsigned16


	ro


	Y


	
	254. аналоговый выходной канал



Выбор аналогового входного триггера прерываний|выбор||аналоговый|
	Индекс


	Под-

индекс
	Имя
	Тип
	Aтр.


	Расп.


	По умолч.
	Значение



	0x6421


	0x00


	Количество Входов


	Unsigned8


	ro


	N


	В зависимости от комплектации
	Количество доступных аналоговых входов|вклада| |аналоговый|


	
	0x01


	Триггер 1. 
входной канал


	Unsigned8


	rw


	N


	0x07


	Входной триггер прерываний для 
1. аналогового входного канала


	
	...
	...
	...
	...
	...
	...
	...

	
	0xFE


	Триггер 254. входной канал


	Unsigned8


	rw


	N


	0x07


	Входной триггер прерываний для 
254. аналогового входного канала



Этот объект|цель| определяет|решает| какое событие спровоцирует|случай||заставить| прерывание|перерыв| для определенного канала. Ниже приведена таблица побитового распределения триггерного прерывания|перерыва|.

	Bit №.
	Триггер прерываний

	0
	Верхний предел превысил 6424

	1
	Входное значение меньше нижнего предела 6425

	2
	Входное значение меняется на значение, превышающее отрицательную разницу 6426

	3 - 7
	Зарезервировано


Источник входного аналогового прерывания|перерыва| |аналоговый|
	Индекс


	Под-

индекс
	Имя
	Тип
	Aтр.


	Расп.


	По умолч.
	Значение



	0x6422


	0x00


	Количество прерываний

	Unsigned8


	ro


	N


	0x01


	Количество источников прерываний|насыпи|

	
	0x01|

	Источник прерывания

	Unsigned32


	ro


	N


	0x00000000


	Источник прерывания 1



	
	0x02|

	Источник прерывания
	Unsigned32


	ro


	N


	0x00000000


	Источник прерывания 2




Этот объект|цель| определяет канал, отвечающий за Прерывание|перерыв|. Биты указывают на номер канала, вызвавшего Прерывание|заставил||перерыв|. Биты|бит| автоматически сбрасываются, после того, как они были считаны SDO| или отосланы PDO|.

1 = Прервите производится

0 = Прервите не производится

Событийно |случай| управляемые|ведет| аналоговые входы|вклад| |аналоговый|
	Индекс


	Под-

индекс
	Имя
	Тип
	Aтр.


	Расп.


	По умолч.
	Значение



	0x6423


	0x00


	Разрешение Глобального прерывания
	Boolean
	rw


	N


	FALSE ("0")


	Активизирует управляемую прерываниями передачу PDO аналоговых входов


Несмотря на то что аналоговые входы|вклад||аналоговый| -acc|. CANopen - по умолчанию установлены в тип передачи 255 (событийно управляемые) в TxPDO2|, "событие|случай|" (изменение|перестройка| входного значения|ценности|) подавляет|подавляет| контрольное |изобретательность| событие|случая| в объекте|цели| 0x6423. Это сделано для того, чтобы препятствовать "забиванию" шины аналоговыми сигналами. 

Перед|прежде| активацией, можно параметризовать поведение передачи аналоговых PDO:

- время запрещения (объект|цель| 0x1800ff|, подиндекс 3)

- ограничение контроля значения|ценности| (объекты|цель| 0x6424 + 0x6425)

- функция дельты (объект|цель| 0x6426)

Верхнее значение предела|вклад| аналоговых |аналоговый| входов|ценности||лимита|
	Индекс


	Под-

индекс
	Имя
	Тип
	Aтр.


	Расп.


	По умолч.
	Значение



	0x6424


	0x00


	Количество 
Входов

	Unsigned8


	ro


	N


	В зависимости от комплектации

	Количество доступных аналоговых входов|вклада||аналоговый|


	
	0x01


	Верхний предел 1. входного канала


	Unsigned32


	rw


	N


	0x00000000


	Верхнее значение предела для 1. входного аналогового канала


	
	...
	...
	...
	...
	...
	...
	...

	
	0xFE


	Верхний предел 254. входного канала


	Unsigned32


	rw


	N


	0x00000000


	Верхнее значение предела для 254. входного аналогового канала


Значения|ценность|, неравные нулю, активизируют верхнее значение|ценность| предела|лимита| для этого канала. PDO| передается при превышении верхнего значения предела|лимита|. Также, должен быть активен событийный триггер (объект 0x6423). Формат данных соответствует аналоговому входу|аналоговый|.

Нижнее значение предела|вклад| аналоговых |аналоговый| входов|лимита|
	Индекс


	Под-

индекс
	Имя
	Тип
	Aтр.


	Расп.


	По умолч.
	Значение



	0x6425


	0x00


	Количество 

Входов


	Unsigned8


	ro


	N


	В зависимости от комплектации

	Количество доступных аналоговых входов


	
	0x01


	Нижний предел 1. входного канала


	Unsigned32


	rw


	N


	0x00000000


	Нижнее значение предела для 1. входного аналогового канала



	
	...
	...
	...
	...
	...
	...
	...

	
	0xFE


	Нижний предел 254. входного канала

	Unsigned32


	rw


	N


	0x00000000


	Нижнее значение предела для 254. входного аналогового канала



Значения|ценность|, неравные нулю, активизируют нижнее значение предела для этого канала. PDO передается при превышении нижнего значения предела|лимита|. Также, должен быть активен событийный триггер (объект 0x6423). Формат данных соответствует аналоговому входу|аналоговый|.|аналоговый|
Функция дельты

	Индекс


	Под-

индекс
	Имя
	Тип
	Aтр.


	Расп.


	По умолч.
	Значение



	0x6426


	0x00


	Количество 

Входов
	Unsigned8


	ro


	N


	В зависимости от комплектации

	Количество доступных аналоговых входов

|аналоговый|


	
	0x01


	Значение дельты 1. входного канала


	Unsigned32


	rw


	N


	0x00000002


	Нижнее значение предела для 1. входного аналогового канала

	
	...
	...
	...
	...
	...
	...
	...

	
	0xFE


	Значение дельты 254. входного канала


	Unsigned32


	rw


	N


	0x00000002


	Значение дельты для 254. входного аналогового канала



Значения|ценность|, неравные нулю, активизируют функцию дельты для этого канала. PDO передается при превышении изменения значения при последней передаче более чем величина функции дельта. Также, должен быть активен событийный триггер (объект 0x6423). Формат данных соответствует аналоговому входу (Функция дельты принимает только позитивные значения).
Режим ошибки аналогового выхода
	Индекс


	Под-

индекс
	Имя
	Тип
	Aтр.


	Расп.


	По умолч.
	Значение



	0x6443


	0x00


	Аналоговый выходной блок
	Unsigned8


	ro


	N


	В зависимости от комплектации
	Количество доступных |выпуска| аналоговых выходов|аналоговый|


	
	0x01


	1. аналоговый выходной блок
	Unsigned8


	rw


	N


	0xFF


	1. аналоговый выходной блок в режиме ошибки


	
	...
	...
	...
	...
	...
	...
	...

	
	0xFE


	254. аналоговый выходной блок
	Unsigned8


	rw


	N


	0xFF


	254. аналоговый выходной блок в режиме ошибки


Этот объект|цель| отвечает за установку в случае внутреннего сбоя  выходов в предварительно определенное ошибочное значение|ценности| (объект|цели| 0x6444)|прибора|.

0 = текущее значение|ценность|
1 = устанавливаемое значение в ошибке|ценности| 0x6444 

Ошибочное значение|ценность| Аналогового выхода|аналоговый| 

	Индекс


	Под-

индекс
	Имя
	Тип
	Aтр.


	Расп.


	По умолч.
	Значение



	0x6444


	0x00


	16bit аналоговый входной блок
	Unsigned8


	ro


	N


	В зависимости от комплектации
	Количество доступных |выпуска| аналоговых выходных блоков|аналоговый|


	
	0x01


	1. аналоговый блок
	Unsigned16


	rw


	N


	0x0000


	1. аналоговый выходной блок

	
	...
	...
	...
	...
	...
	...
	...

	
	0xFE


	254. аналоговый блок
	Unsigned16


	rw


	N


	0x0000


	254. аналоговый выходной блок


Предполагается, что при активизации ошибки (0x6443) сбоя устройства, выход|отказ||прибора| принимает значение|ценности|, установленное в|формирует| этом объекте|целью|.

SDO||прерывают| Коды Остановки|кодекс|
0x05030000|    //Значение переключающего бита не изменяется|укусил||перемежает|
0x05040000|    //SDO протокол исчерпал выделенное время
0x05040001|    //Клиент/Серверная команда|определяют| недействительна или неизвестна
0x05040002|    //Недействительный размер блока|препятствия| (только режим блокировки)

0x05040003|    //Недействительный порядковый номер (только режим блокировки|способ|)

0x05040004|    //CRC ошибка (только режим блокировки)

0x05040005|    //Превышение памяти

0x06010000|    //Неподдерживаемый доступ к объекту|цели|
0x06010001|    //Попытка чтения, доступного только для записи объекта
0x06010002|    //Попытка записи, доступного только для чтения объекта
0x06020000|    //Объект не существует в объектном словаре

0x06040041|    //Объект не может быть перераспределен к PDO|
0x06040042|    //Количество|число| и длина перераспределенных объектов|цели|, превысивших длину PDO|
0x06040043|    //Общая причина|разум| несовместимости параметра

0x06040047|    //Общая внутренняя несовместимость в устройстве|приборе|
0x06060000|    //Отказ в доступе через|за счет| аппаратную ошибку
0x06070010|    //Тип данных и длина служебного параметра не соответствует|совпадение|
0x06070012|    //Тип данных не соответствует, превышение длины служебного параметра
0x06070013|    //Тип данных не соответствует, недобор длины служебного параметра

0x06090011|    //Подиндекс не существует

0x06090030|    //|диапазон|Превышение допустимого диапазона значений (только для записи)

0x06090031|    //Значение записанного параметра|записывает| слишком большое|высота|
0x06090032|    //Значение записанного параметра слишком маленькое
0x06090036|    //Максимальное значение|ценность| меньше|меньше чем| минимального|минимум||ценность|
0x08000000|    //Общая ошибка

0x08000020|    //Данные не могут быть переданы|передает| или сохранены|хранит| в приложении|заявлению|
0x08000021|    //Данные не могут быть переданы|передает| или сохранены|хранит| в приложении из-за местного контроля|изобретательность|
0x08000022|    //Данные не могут быть переданы|передает| или сохранены|хранит| в приложении из-за текущего состояния|штат| устройства|прибора|
0x08000023|    //Динамический словарь объектов дал сбой или отсутствует|генерация| 
|существующий| (например, объектный словарь генерируется из файла, и при этом произошла непредвиденная ошибка|генерации|)



Аварийный Объект|цель|
Краткий обзор

SLIO| CAN шинный распределитель имеет Аварийный объект|целью|, предназначенный для уведомления|известить| других устройств|прибор|, подключенных к шине CANopen,| о|вокруг| внутренних ошибках|случае| или ошибках CAN шины. Он имеет высокий приоритет и предоставляет|дает| Вам важную информацию о|вокруг| состоянии|штате| устройства|прибора| и сети.

    [image: image16.wmf]
Примечание!

Мы рекомендуем детально ознакомиться с Аварийным Объектом, поскольку|цел это важный инструмент повышения надежности системы|объединение|!

Структура телеграммы

Аварийная телеграмма имеет всегда длину 8byte|. Она начинается с 2byte| кода ошибки, далее идет 1byte| регистр хранящий саму ошибку, заканчивается 5byte| дополнительного кода|кодексом|.

	Младший байт кода ошибки
	Старший байт кода ошибки


	ErrorRegister Index 0x1001
	Info 0


	Info 1
	Info 2
	Info 3
	Info 4


Сообщения об ошибке

	Код Ошибки
	Значение


	Info 0


	Info 1
	Info 2
	Info 3
	Info 4

	0x0000
	Сброс тревоги
	
	
	
	
	

	0x1000


	Контроль PDO


	0xFF
	0x10


	Номер PDO


	LowByte
Значение Таймера
	HighByte|

Значение Таймера

	0x8100


	Потребительская Пульсация

	 ID узла

	LowByte|
Значение Таймера
	HighByte|
Значение Таймера
	0x00


	0x00



	0x8100


	SDO Блоковая  Передача

	0xF1


	LowByte Индекс

	HighByte|
Индекс


	Подиндекс


	0x00



	0x8130


	Ошибка Узлового Контроля 


	LowByte|
GuardTime


	HighByte|
GuardTime


	Жизненный цикл
	0x00


	0x00



	0x8210


	PDO не обработан через ошибку длины


	Номер PDO


	Неправильная длина


	Длина PDO


	0x00


	0x00



	0x8220


	Превышена длина PDO


	Номер PDO


	Неправильная длина
	Длина PDO


	0x00


	0x00






Сетевое управление
Обзор
Сетевое управление (NMT|) обеспечивает|предоставляет| глобальные спецификации настроек для диспетчерского сетевого наблюдения и управления. Оно включает логин и логаут различных|других| устройств|прибора| сети, мониторинг этих устройств|прибора| и обработку исключений.

Служебные сообщения|записка| NMT| имеют идентификатор COB| 0x0000. Дополнительный ID модуля| не требуется. Длина составляет всегда 2 байта данных. 

1. байта данных содержит командный спецификатор NMT: CS.
2. байта данных содержит ID модуля| (0x00 для команды передачи|широковещательный|).

Состояния
Следующее изображение представляет краткий обзор всех изменяемых статусов CANopen| и соответственные|соответствующие| командные спецификаторы NMT|:

	[image: image17]

	(1): При старте состояние|штат| инициализации принимается автоматически.

(6): 
"Start_Remote_Node|" (CS|: 0x01)


Запускает модуль, устанавливает выходы|освобождает||выпуск| и запускает передачу PDO|.

(7): 
"Stop_Remote_Node|" (CS|: 0x02)


Выходы|выпуск| переключаются в состояние ошибки|штате|, SDO| и PDO| выключены.

(8): 
"Enter_Pre-operational_State|" (CS:0x80|)



Остановки PDO передачи|, SDO| остается активным.

(10): 
"Reset_Node|" (CS:0x81|)



Выполняет|казнит| сброс. Все объекты|цель| устанавливаются|заставляют| обратно в типовые значения PowerOn|.

(11): 
"Reset_Communication|" (CS:0x82|)



Выполняет|казнит| сброс коммуникационных| функций. Объекты|цель| 0x1000 - 0x1FFF| устанавливаются|заставляют| обратно в типовые значения PowerOn|.

(12): 
После инициализации автоматически устанавливается состояние "подготовка",  при этом посылается сообщение загрузки.


Контроль узла
Шинный распределитель также поддерживает определенный в CANopen Объект Контроля Узла. Он служит для|цель|| контроля должной работы шинных устройств|прибор|.

Действия Контроля Узла запускаются при получении первого сторожевого запроса (RTR|)|принимает| от мастера. Соответствующий COB идентификатор устанавливается|заставляет| в 0x700 + ID модуля| в переменной|изменчивом| 0x100E| в объектной директории|каталоге|. Если в пределах "сторожевого таймера" распределитель не получает сообщение сторожевого запроса от мастера (объект|цель| 0x100C|), автоматически активируется режим Контроля узла|способ| и модуль предполагает, что мастер не работает |использует| должным образом. Когда время, определенное|решает| в|изделием| "сторожевом таймере" (0x100C|) и "жизненном цикле" (0x100D|) истекло|истекло|, модуль автоматически переходит в "подготовительный" режим|эксплуатационный|. 

Когда или "сторожевой таймер" (объект|цель| 0x100C|), или "жизненный цикл" (0x100D|), загрузкой|разгрузкой| SDO| от мастера был установлен|заставляет| в ноль, окончание|истечение| сторожевого таймера не контролируется и модуль остается в его текущем операционном режиме|способе|.

Пульсация|биение|
В дополнение к Контролю Узла VIPA| CAN шинный распределитель также поддерживает Режим |способ| Пульсации|биения|.

Когда значение,|ценность| введенное в индексе 0x1017 (Производственное Время Пульсации|биения|) состоянием устройства (Рабочий|эксплуатационный|, Подготовительный|эксплуатационный|,...) шинного распределителя |прибора|переносится|передает| с помощью|посредством| COB идентификатора (0x700+ID модуля|)|, тогда таймер|хронометр| пульсации|биения| истекает|истекает|.

Как только индекс|порядковый| 1017h содержит значение|ценность|, превышающее 0, автоматически стартует Режим|способ| Пульсации|биения|||. 
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