PDO

PDO|
Множество сетевых| систем циклически передают целый образ процесса|главным образом||более или менее|. CANopen| не ограничивается этим коммуникационным принципом, поскольку поддерживает многомастерную координацию сетевого доступа. 

CANopen делит данные процесса на сегменты размером макс. 8byte. Эти сегменты называются процессные объектные данные  (PDO). Каждый PDO представляет одну CAN телеграмму и определяется через его CAN идентификатор.
Обмен данных процесса осуществляется посредством 32 PDO сетевого распределителя SLIO CAN|. Каждый PDO| состоит максимум из 8byte данных. Передача|перемещение| PDO| не подтверждается, поскольку CAN| протокол гарантирует передачу|перемещение|.

Есть 16 Tx| передающих PDO| для входных данных и 16 Rx получающих |принимают| PDO| для выходных данных. 

Получающие|примите| PDO| (RxPDO|) получаются|принимают| шинным распределителем и содержат выходные данные.

Передающие PDO| (TxPDO|) посылаются шинным распределителем и содержат входные данные.

Присвоение|должность| PDO| входным или выходным данным осуществляется автоматически.

Отображение |изменчивый| PDO переменных|
CANopen| предопределяет|предопределяет| первых два PDO| в профиле устройства|прибора|. Присвоение|должность| PDO| осуществляется в соответствии с таблицами распределений объектных распределений|устанавлива|каталоге|. Таблицы распределений представляют собой|таблица| перекрестные ссылки между прикладными данными в объектных директориях|каталоге| и последовательностью в PDO|.

Присвоение|должность| PDO|, сделанное автоматически шинным распределителем (типовая конфигурация), обычно является |дешево| адекватными. Для специальных|спец| приложений|заявления|, присвоение может быть |должност изменено. В|ам необходимо самостоятельно создать соответствующие таблицы распределений|таблицу|.

Вначале, в |записываете|подиндекс 0 записывается 0 (деактивация|дезактивирует| текущей таблицы распределений). После этого необходимо задать желаемые прикладные объекты|цель| в подиндекс 1...8. В завершение Вы параметризуете количество|теперь| действительных записей в подиндексе 0 и соединитель проверяет их на соответствие|консистенцию|.

Последовательности классов модулей 

1. Дискретные модули

2. Аналоговые модули |аналоговый|
3. ЦП

4. Функциональные модули: счетчик|счетчик|
5. Функциональные модули: SSI

6. Функциональные модули: PWM|
7. Функциональные модули: ETS| (по 6 ETS распределенных| входа)

Типовая конфигурация

Идентификатор (CobIDs|) TxPDO| для входов|вклада|
	№ PDO
	Распределение входов модулей
	Идентификатор

	1
	Дискретный 1-8
	0x180

	2
	Аналоговый 1-4
	0x280

	3
	Дискретный 9-16, Аналоговый 5-8, ЦП, Функциональный
	0x380

	4
	Дискретный 17-24, Аналоговый 9-12, ЦП, Функциональный
	0x480

	5
	Дискретный 17-32, Аналоговый 13-16, ЦП, Функциональный
	*

	6
	Дискретный 33-40, Аналоговый 17-20, ЦП, Функциональный
	*

	7
	Дискретные 41-48, Аналоговый 21-24, ЦП, Функциональный
	*

	8
	Дискретный 49-56, Аналоговый 25-28, ЦП, Функциональный
	*

	9
	Дискретный 57-64, Аналоговый 29-32, ПЦ, Функциональный
	*

	10
	Аналоговый 33-36, ПЦ, Функциональный
	*

	11
	Аналоговый 37-40, ПЦ, Функциональный
	*

	12
	Аналоговый 41-44, ПЦ, Функциональный
	*

	13
	Аналоговый 45-48, ПЦ, Функциональный
	*

	14
	Аналоговый 49-52, ПЦ, Функциональный
	*

	15
	Аналоговый 53-56, ПЦ, Функциональный
	*

	16
	Аналоговый 57-60, ПЦ, Функциональный
	*


* По умолчанию PDO| блокировано, и может быть активировано и установлено|заставляет| с помощью PDO-linking|.

Идентификатор (CobIDs|) RxPDO| для выходов|выпуска|
	№ 

PDO
	Распределение выходов модулей
	Идентификатор

	1
	Дискретный 1-8
	0x200

	2
	Аналоговый 1-4
	0x300

	3
	Дискретный  9-16, Аналоговый  5-8, ПЦ, Функциональный
	0x400

	4
	Дискретный  17-24, Аналоговый  9-12, ПЦ, Функциональный
	0x500

	5
	Дискретный  17-32, Аналоговый  13-16, ПЦ, Функциональный
	*

	6
	Дискретный  33-40, Аналоговый  17-20, ПЦ, Функциональный
	*

	7
	Дискретный  41-48, Аналоговый  21-24, ПЦ, Функциональный
	*

	8
	Дискретный  49-56, Аналоговый  25-28, ПЦ, Функциональный
	*

	9
	Дискретный  57-64, Аналоговый  29-32, ПЦ, Функциональный
	*

	10
	Аналоговый  33-36, ПЦ, Функциональный
	*

	11
	Аналоговый  37-40, ПЦ, Функциональный
	*

	12
	Аналоговый  41-44, ПЦ, Функциональный
	*

	13
	Аналоговый  45-48, ПЦ, Функциональный
	*

	14
	Аналоговый  49-52, ПЦ, Функциональный
	*

	15
	Аналоговый  53-56, ПЦ, Функциональный
	*

	16
	Аналоговый  57-60, ПЦ, Функциональный
	*


* По умолчанию PDO| блокировано, и может быть активировано и установлено|заставляет| с помощью PDO-linking|.

PDO| идентификатор COB-ID|
Самый важный коммуникационный параметр PDO| - CAN идентификатор| (COB-ID|). Он служит для идентификации|идентификацию| данных и устанавливает|заставляет| приоритет шинного доступа.

Для каждой CAN телеграммы данных существует только один отправочный узел. Благодаря|за счет| способности CAN послать все сообщения|записку| за одну процедуру передачи|широковещательный|, телеграмма может быть получена|принимает| несколькими участниками сети в одно время. Поэтому|таким образом|, один узел может доставить|поставляет| свою входную информацию различным|другим| шинным станциям, минуя логического мастера шины.

Система SLIO| обеспечивает|предоставляет| получение|принимают| и передачу типового идентификатора PDO| в зависимости адреса узла.

Ниже приводится список COB идентификаторов| получения|принимают| и передачи |перемещение| PDO|, которые устанавливаются|заставляет| после загрузки. 

Тип передачи в объектной директории|каталоге| (индексы 0x1400-0x140F| и 0x1800-0x180F|, подиндекс 0x02) переводится в|задает| асинхронный, событийно контролируемый режим|случай|| (= 0xFF|). EVENT-|случай|таймер|хронометр| (значение|ценность| * 1ms|) может использоваться, чтобы передавать PDO| циклически.

Посылка:
0x180 + ID модуля|:|палец| PDO1S2M дискретный| 
(DS-301|)




0x280| + ID модуля|: PDO2S2M аналоговый|



0x380| + ID модуля|: PDO3S2M| дискретный\аналоговый|аналоговый|



0x480| + ID модуля|: PDO4S2M|
Получение|примите|:
0x200 + ID модуля|: PDO1M2S дискретный|| 
(DS-301)




0x300| + ID модуля|: PDO2M2S аналоговый|



0x400| + ID модуля|: PDO3M2S| дискретный\аналоговый|аналоговый|



0x500| + ID модуля|: PDO4M2S|
    [image: image1.wmf]
Примечание!

PDO| 5 ... 16 по умолчанию заблокированы и должны быть разблокированы SDO телеграммами|. Больше информации об этом находится|оказывается| в объектной директории|каталоге| 1400 ... 1410 / 1800 ... 1810.

|Связывание PDO

Если Потребительско-Производственная модель PDO CANopen|  | должна использоваться для прямой передачи|перемещения| данных между узлами (без|вне| мастера), Вам придется самостоятельно распределить |распределение| идентификаторы, таким образом, чтобы TxPDO|так , чтобы|| идентификатор производителя был идентичен с RxPDO| идентификатором потребителя:

Эта процедура называется связыванием PDO|. Это позволяет осуществлять, например,|к примеру| простую|несложную| электронную передачу, при которой |куда| слейвы|ось| прислушиваются к фактическому значению TxPDO| мастера|оси|.

PDO| Типы коммуникаций|
CANopen| поддерживает следующие возможности передачи процессных данных:

· По событию|случай| 

· Опрос

· Синхронизировано

По событию|случай|
"Событие|случай|" - изменение|перестройка| входного значения|ценности|. Данные посылаются немедленно|немедленный| после изменения|замены| значения|ценности|. Контроль|изобретательность| события|случая| оптимизирует использование шины, поскольку пересылается не целый образ процесса, а|но зато| только измененные значения|ценность|. В то же время, из-за того, что не ожидается запрос от мастера, достигается короткое время отзыва|реакции|.

Опрос

PDO может также опрашиваться| телеграммами запроса данных (отдаленные кадры|дистанционные||сооружение|), предоставляя возможность, например, посылать шине входной образ процесса событийно сработавших|случая||вызвал| входов,|вклад| без их изменения|вне|. Эта возможность используется для контроля и |замены||к примеру||прибор|диагностики подключенного в онлайн режиме оборудования|на протяжении|. 

Шинный распределитель SLIO| CANopen| поддерживает запрос|вопрос| PDO| через отдаленные кадры. Этот тип коммуникации|сооружение| только частично рекомендуется к применению, поскольку из-за ограниченности технических возможностей оборудования он доступен не всем устройствам CANopen.

Синхронизировано

Удобен|пригодный| для синхронизации входных и выходных информационных запросов запущенных приложений|заявления||двигателя||выпуска|. Для этой цели, CANopen| использует SYNC|предоставляет| объект|цель|, CAN| телеграмму| с высоким приоритетом без пользовательских данных. Получатель|получение| использует синхронизированные узлы как триггер для чтения входов и записи выходов|выпуска|.

PDO| тип передачи

Параметр "PDO| тип передачи" определяет как инициализируется отправка PDO| |инициирует| и что делать с получением следующего|принимает|:

	Тип Передачи
	Циклический
	Ациклический
	Синхронный
	Асинхронный

	0
	
	x
	x
	

	1-240
	x
	
	x
	

	254, 255
	
	
	
	x


Синхронный

Тип передачи 0 резонно использовать только для RxPDO|: PDO| анализируется при получении следующей SYNC телеграммы.

В типе передачи 1-240, PDO посылается\получается циклически: после каждой "n" SYNC (n = 1 ... 240). Тип передачи может комбинироваться не только в пределах сети, поэтому Вы можете,  например, для дискретных входов установить быстрый цикл опроса (n = 1), а для аналоговых - более медленный (например n = 10). Время цикла (SYNC диапазон) можно контролировать (Объект 0x1006). При сбое SYNC, распределитель переводит свои выходы в состояние ошибки.
Асинхронный

Тип передачи 254 + 255 является асинхронным или событийным|случай||вызвало|. Тип передачи 254 контролирует|предоставляет| событие|случай|, определенное изготовителем|производителем|, 255 - определяется|устанавливает| профилем устройства|прибора|. 

Выбирая событие, которое|случай| активирует|вызывает| коммуникацию PDO,| Вы должны иметь в виду, что в определенных|уверенных| обстоятельствах одновременно может возникнуть несколько |тудсобытий|случая||подобно|. Это может привести к возникновению задержки отправки PDO| с низким приоритетом|ценностью|. 

Вы должны также избегать блокировки шины, назначая высокий приоритет PDO| часто изменяющемуся|перемежает| входу|вкладу|.

Время запрета

С помощью параметра "время запрета" можно активизировать время отзыва|реакции| относительно первого изменения входа, не влияя при этом, на последующие изменения|перестройки||замены|. 

Время запрета (задержка посылки) определяет|изображает| минимальный промежуток времени между посылкой двух идентичных телеграмм. 

Используя эту функцию Вы можете определить максимальную загруженность шины  при "наихудшем сценарие|коробка|".






