Сетевое управление

Обзор

Сетевое управление (NMT|) обеспечивает|предоставляет| глобальные спецификации настроек для диспетчерского сетевого наблюдения и управления. Оно включает логин и логаут различных|других| устройств|прибора| сети, мониторинг этих устройств|прибора| и обработку исключений.

Служебные сообщения|записка| NMT| имеют идентификатор COB| 0x0000. Дополнительный ID модуля| не требуется. Длина составляет всегда 2 байта данных. 

1. байта данных содержит командный спецификатор NMT: CS.
2. байта данных содержит ID модуля| (0x00 для команды передачи|широковещательный|).

Состояния

Следующее изображение представляет краткий обзор всех изменяемых статусов CANopen| и соответственные|соответствующие| командные спецификаторы NMT|:

	

	(1): При старте состояние|штат| инициализации принимается автоматически.

(6): 
"Start_Remote_Node|" (CS|: 0x01)


Запускает модуль, устанавливает выходы|освобождает||выпуск| и запускает передачу PDO|.

(7): 
"Stop_Remote_Node|" (CS|: 0x02)


Выходы|выпуск| переключаются в состояние ошибки|штате|, SDO| и PDO| выключены.

(8): 
"Enter_Pre-operational_State|" (CS:0x80|)



Остановки PDO передачи|, SDO| остается активным.

(10): 
"Reset_Node|" (CS:0x81|)



Выполняет|казнит| сброс. Все объекты|цель| устанавливаются|заставляют| обратно в типовые значения PowerOn|.

(11): 
"Reset_Communication|" (CS:0x82|)



Выполняет|казнит| сброс коммуникационных| функций. Объекты|цель| 0x1000 - 0x1FFF| устанавливаются|заставляют| обратно в типовые значения PowerOn|.

(12): 
После инициализации автоматически устанавливается состояние "подготовка",  при этом посылается сообщение загрузки.


Контроль узла

Шинный распределитель также поддерживает определенный в CANopen Объект Контроля Узла. Он служит для|цель|| контроля должной работы шинных устройств|прибор|.

Действия Контроля Узла запускаются при получении первого сторожевого запроса (RTR|)|принимает| от мастера. Соответствующий COB идентификатор устанавливается|заставляет| в 0x700 + ID модуля| в переменной|изменчивом| 0x100E| в объектной директории|каталоге|. Если в пределах "сторожевого таймера" распределитель не получает сообщение сторожевого запроса от мастера (объект|цель| 0x100C|), автоматически активируется режим Контроля узла|способ| и модуль предполагает, что мастер не работает |использует| должным образом. Когда время, определенное|решает| в|изделием| "сторожевом таймере" (0x100C|) и "жизненном цикле" (0x100D|) истекло|истекло|, модуль автоматически переходит в "подготовительный" режим|эксплуатационный|. 

Когда или "сторожевой таймер" (объект|цель| 0x100C|), или "жизненный цикл" (0x100D|), загрузкой|разгрузкой| SDO| от мастера был установлен|заставляет| в ноль, окончание|истечение| сторожевого таймера не контролируется и модуль остается в его текущем операционном режиме|способе|.

Пульсация|биение|
В дополнение к Контролю Узла VIPA| CAN шинный распределитель также поддерживает Режим |способ| Пульсации|биения|.

Когда значение,|ценность| введенное в индексе 0x1017 (Производственное Время Пульсации|биения|) состоянием устройства (Рабочий|эксплуатационный|, Подготовительный|эксплуатационный|,...) шинного распределителя |прибора|переносится|передает| с помощью|посредством| COB идентификатора (0x700+ID модуля|)|, тогда таймер|хронометр| пульсации|биения| истекает|истекает|.

Как только индекс|порядковый| 1017h содержит значение|ценность|, превышающее 0, автоматически стартует Режим|способ| Пульсации|биения|||. 












