
Область Вх/Вых

В CPU, Profibus и Profinet, входная и выходная область встроены в соответствующую адресную область.

IX = Индекс для доступа через CANopen. 

SX = Подиндекс для доступа через EtherCAT.

Входная область
4байт

	Адр.
	Имя
	Байты
	Функция
	IX
	SX

	+0
	PWMSTS_I
	2
	PWM 0: Статус 
	5420h/s
	01h

	+2
	PWMSTS_II
	2
	PWM 1: Статус 
	5420h/s+1
	02h


Статус PWM x

	Бит
	Имя
	Функция

	0
	-
	зарезервировано

	1
	STS_PWM


	Статус PWM


0: PWM выход остановлен


1: PWM выход активирован

	2
	STS_OUTBV


	Статус  выхода


0: Push/Pull выход 


1: Высокая сторона выхода

	3 ... 15
	-
	зарезервировано


Выходная область 

12байт

	Адр
	Имя
	Байт
	Функция
	IX
	SX

	+0
	PWMPD_I
	4
	PWM 0: Длительность импульса
	5620h/s
	01h

	+4
	PWMPD_II
	4
	PWM 1: Длительность импульса
	5620h/s+1
	02h

	+8
	PWMCTRL_I
	2
	PWM 0: Контрольное слово
	5621h/s
	03h

	+10
	PWMCTRL_II
	2
	PWM 1: Контрольное слово
	5621h/s+1
	04h


PWMPD_I 
PWMPD_II
Длительность импульса

Здесь определяется соотношение импульса относительно длительности периода импульса. Для этого задается предельный уровень для соответственного канала PWM.

Продолжительность импульса должна быть задана как коэффициент к базовому значению 20.83ns. 

Диапазон значений: 48 ... 8388607 (1µs ... 175ms)

PWMCTRL_I 
PWMCTRL_II Контрольное слово

Здесь конфигурируется состояние соответственного PWM канала , PWM выход может быть активирован или деактивирован.

	Бит
	Имя
	Функция

	0 ... 1
	-
	зарезервировано

	2
	CTRL_OUTBV


	PWM состояние выхода


0: Push/Pull выход 


1: Высокая сторона выход

С помощью действия Push/Pull выход переключается между высоким и низким уровнем. 

С помощью действия Высокой стороны активно переключение только на высокий уровень.

	3 ... 7
	-
	зарезервировано

	8
	CTRL_STRT
	Переход 0-1 запускает PWM выходной канал x

	9
	CTRL_STP
	Переход 0-1 останавливает PWM выходной канал x

	10 ... 15
	-
	зарезервировано


Параметрические данные

DS = Установка доступа через CPU, Profibus и Profinet

IX =   Индекс для доступа через CANopen

SX = Подиндекс для доступа через EtherCAT

	Имя
	Байты
	Функция
	По умолч.
	DS
	IX
	SX

	PWMPD_I
	4
	PWM 0: Длительность периода 
(базовое время: 20.83ns)
	1F40h
	80h
	3102h
	03h

	PWMPD_II
	4
	PWM 1: Длительность периода 
(базовое время: 20.83ns)
	1F40h
	81h
	3103h
	04h


PWMPD_x Длительность периода

	Байт
	Бит 7 ... 0

	0 ... 3
	PWM x Длительность периода 

Здесь задается время Длительности импульса и Перерыва импульса. Время должно быть инициализировано как коэффициент к базовому значению 20.83ns.

Значения ниже 25µs - игнорируются. Если длительность импульса больше или равняется значению длительности периода - выход устанавливается.

Диапазон значений: 1200 ... 8388607 (25µs ... 175ms)


Принцип действия

Задавая с помощью параметризации длительность периода и длительность импульса с помощью выходной области определяется коэффициент пульсации выходных PWM каналов.

Изменяя коэффициент пульсации выходного PWM канала, можно управлять приводом с помощью пользовательской программы.
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Диагностические данные

Поскольку этот модуль не поддерживает диагностические функции прерываний, информацию об этом модуле содержат диагностические данные.

DS = Установка для доступа через CPU, Profibus и Profinet. 
Доступ осуществляется через DS 01h. Дополнительно, через DS 00h можно доступиться к первым 4 байтам. 

IX = Индекс для доступа через CANopen.

Доступ осуществляется через IX 2F01h. Дополнительно, через IX 2F00h можно доступиться к первым 4 байтам.

SX = Подиндекс для доступа через EtherCAT.

	Имя
	Байты
	Функция
	По умолч.
	DS
	IX
	SX

	ERR_A
	1
	Диагностика
	00h
	01h
	2F01h
	02h

	MODTYP
	1
	Информация модуля
	1Fh
	
	
	03h

	ERR_C
	1
	зарезервировано
	00h
	
	
	04h

	ERR_D
	1
	зарезервировано
	00h
	
	
	05h

	CHTYP
	1
	Тип канала
	72h
	
	
	06h

	NUMBIT
	1
	Количество диагностических битов на канал
	
00h
	
	
	
07h

	NUMCH
	1
	Количество каналов модуля
	02h
	
	
	08h

	CHERR
	1
	зарезервировано
	00h
	
	
	09h

	CH0ERR...
CH7ERR
	8
	зарезервировано
	
00h
	
	
	
0Ah ... 11h

	DIAG_US
	4
	µs тикер
	0
	
	
	12h


ERR_A
Диагностика
	Байт
	Бит 7 ... 0

	0
	Бит 0: устанавливается при ошибке модуля

Бит 1: устанавливается при внутренней ошибке

Бит 2: устанавливается при внешней ошибке

Бит 3: устанавливается при ошибке канала

Бит 4: устанавливается при пропадании внешнего питания

Бит 5, 6: зарезервировано

Бит 7: устанавливается при ошибке в параметризации


MODTYP
Информация модуля
	Байт
	Bit 7 ... 0

	0
	Bit 3 ... 0: класс модуля


1111b Дискретный модуль

Bit 4: установка при появлении информации канала

Bit 7 ... 5: зарезервировано


CHTYP 
Тип канала

	Байт
	Bit 7 ... 0

	0
	Bit 6 ... 0: тип канала


72h: Дискретный выход

Bit 7: 0


NUMBIT
Битовая диагностика
	Байт


	Bit 7 ... 0



	0
	Количество диагностических битов на канал (здесь 00h)


NUMCH
Каналы
	Байт
	Bit 7 ... 0

	0
	Количество каналов модуля (здесь 02h)


DIAG_US
µs тикер

	Байт
	Bit 7 ... 0

	0 ... 3
	Значение µs тикера в момент создания данных диагностики


ERR_C/D
CHERR, CHxERR зарезервировано

	Байт
	Bit 7 ... 0

	0
	зарезервировано




